12. FUNKCJA WY£ACZENIA / WEACZENIA DETEKC)I PRZESZKOD

Istnieje mozliwos¢ wytaczenia funkcji detekcji przeszkad (sitownik bedzie pracowat,
jakby byt w TRYBIE RECZNYM).

1. Wcidnijna 5 sek. przyciski STOP i GORA na
pilocie MASTER. Sitownik SENSO wejdzie
w TRYB PROGRAMOWANIA, wykona ruch
GORA/DO, dioda w przycisku zadwieci
sie na zielono.

2. Wcisnij na 10 sek. przyciski STOP. Sitownik  MASTER
SENSO wiaczy/wytaczy detekcjg prze-

v SCA
szkod, wykona ruch GORA/DOE ‘O
iwyjdzie z TRYBU PROGRAMOWANIA. 4. —
S TU
10 sek. |

13. FUNKCJA ,KOMFORT"

PROGRAMOWANIE POZYCJI ,KOMFORT”
1. Ustaw rolete w potozeniu, ktére chcesz
zachowac jako pozycje KOMFORT.

POZYCA
Comeonr 2

2. WTRYBIE PRACY sitownika SENSO
wcidnij na 15 sek. przycisk STOP Pozvcm
na pilocie. Sitownik SENSO zapamieta —~—
pozycje KOMFORT i wykona ruch
GORA/DOE.

AKTYWOWANIE POZYCJI ,KOMFORT"

Przy niepracujgcym sitowniku SENSO wisnij
na 3 sek. przycisk STOP na pilocie. Roleta usta-
wi sie w pozycji zaprogramowanej wczesniej
jako pozycja KOMFORT.

14. SCHEMAT ZASILANIA
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15. DWUKIERUNKOWOSE, FUNKCJE REPEATERA SYGNAEU

Sitowniki z wbudowanym uktadem radiowym posiadaja dodatkowo nastepujaca
funkcjonalnoséc:

DWUKIERUNKOWA KOMUNIKACIA - umozliwia wymiane informagji pomiedzy
sitownikiem oraz pilotem zdalnego sterowania. W zaleznoci od modelu kontrolera
radiowego uzytkownik moze uzyskac bardziej lub mniej rozbudowane komunikaty
( potozenie rolety, napotkanie przeszkody, itp. ). Komunikacja dwukierunkowa jest
fabrycznie wtaczona i nie wymaga zadnych dziatan ze strony uzytkownika.

REPEATER SYGNAtU - funkcja ta umozliwia rozszerzenie pola zasiegu kontroli
radiowej. Sitownik z wigczong funkcja repeatera odbiera sygnaty z kontrolera lub
sitownikow i przekazuije je dalej wzmacniajac go. Dzieki temu najdalej zlokalizowane
odbiorniki, nie bedace w zasiegu kontrolera, moga odbierac i nadawac informacje
poprzez sitowniki zlokalizowane posrednio.

Wiaczenie funkdji repeatera:
1. Wprowadz sitownik w TRYB PROGRAMOWANIA.

2. Napilocie naciénij sekwencje przyciskow: GORA, STOP, DOk, GORA, STOP, DO.
Aktywadja funkdji repeatera spowoduje wykonanie 3 mikro ruchéw przez
sitownik.

Dezaktywacja funkgji repeatera spowoduje wykonanie 2 mikro ruchow przez
sitownik.

16. OSTRZEZENIA

Nie wolno zblizac sie do poruszajacej sie zastony, dopoki ta catkowicie sie nie za-
mknie.

Nalezy zachowat szczegblng ostroznoSc przy awaryjnej obstudze recznej
sitownika, poniewaz otwarta zastona moze nagle gwattownie opas¢ z powodu
stabych lub zerwanych wieszakow.

Nie wolno uruchamiac markiz, jesli w jej najblizszym otoczeniu odbywa sie konser-
wacja budynku, jak np. mycie okien.

Nalezy odtgczyc zasilanie sitownika markizy sterowanej automatycznie, jesli w jej
najblizszym otoczeniu odbywa sie konserwacja budynku, jak np. mycie okien.
Nalezy zachowa¢ co najmniej 0,4 m odstepu w poziomie pomiedzy catkowicie roz-
winietg markiza a jakimkolwiek przedmiotem statym.

UWAGA!! Zastosowanie dtugich przewodow sterujacych, poprowadzonych row-
nolegle z przewodami zasilajacymi, moze skutkowac niewtasciwa prace sitowni-
kéw spowodowang zaindukowaniem napiecia w przewodach sterujgcych. W przy-
padku zastosowania przewoddw sterujacych dtuzszych niz 12 metréw prosimy o
kontakt z dziatem technicznym firmy Mobilus Motor Sp.z 0.0.

Dane techniczne sitownika podane s3 na jego tabliczce znamionowej.

Minimalna Srednica rury, w jakiej mozna zainstalowac sitownik to 40 mm.
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1. SENSO — TECHNICZNE WARUNKI INSTALAC)I SIEOWNIKOW

0d wykonania rolety i wasciwego jej montazu zalezy prawidtowe funkgjonowanie

SENSO. Pancerz musi - na catej wysokosci rolety - poruszac sie ptynnie w prowad-

nicach, bez jakichkolwiek przeszkod. Nalezy w szczegblnosci zwrocic uwage na:

= pionowe zamontowanie prowadnic,

= ptynnie pracujace tozysko watu (rury nawojoweyj),

= ugiecie watu (rury nawojowej) wynikajace z przekroczenia szerokosci lub ciezaru
pancerza,

= wysoka jakoS¢ pancerza, a w szczegolnosci pracy profili w zamkach - nawoj
pancerza nie moze ocierac si¢ o0 skrzynke lub jej elementy np. izolacje cieplng
(styropian) w roletach nadstawnych,

= stosowanie wieszakow o wysokiej jakosci, nie deformujgcych sie w czasie
eksploatadji rolety.

Stosowanie sitownikéw serii MIM35 wymaga spetnienia dodatkowych zalecen.

Wynika to z faktu, ze w przypadku stosowania oktagonalnych rur 40mm - pomie-

dzy rura nawojowa a obudowa sitownika pozostaje niewielka przestrzen. Nalezy

wiec dostosowact sie do nastepujacych zalecen:

= szew rury nie moze w zadnym przypadku ocierac o obudowe sitownika,

= zalecamy stosowanie rur ze szwem zewnetrznym,

= umiejscowienie sitownika w rurze oktagonalnej powinno umozliwia¢ montaz
wieszakow w migjscu najwiekszej przestrzeni pomiedzy rurg a obudowa
sitownika,

= szczegblnie bezpieczny jest wieszak z niskim zaczepem.

Pancerz zamontowany niezgodnie ze sztuka montazu rolet, ktory nie wykazuje
tendencji do samoczynnego opuszczania / rozwijania sie moze by przyczyna zakto-
cen systemu detekdji przeszkod w sitowniku SENSO. Nalezy zwrdcic szczeglng
uwage na owalizacje nawoju pancerza. Sytuacja, kiedy owal pancerza znajdzie sie
bezposrednio nad wlotami prowadnic jest najbardziej optymalng dla popraw-

nej pracy sitownika SENSO. Niekorzystne zjawisko mozna niwelowac poprzez
stosowanie odpowiednich pierscieni zwigkszajacych Srednice lub poprzez docigzanie
listwy pancerza.

Nalezy stosowac wytacznik ,bez podtrzymania” (monostabilny).

Nie nalezy stosowac sitownikéw SENSO w roletach sktadajacych sie z wiecej niz
jednego pancerza na wspélnym mechanizmie nawojowym — funkcja detekdji
przeszkad nie dziata prawidtowo w takim uktadzie.

Sitownik SENSO umozliwia ustawianie pozycji krancowych w trybie automatycznym

- wymagane jest do tego stosowanie buforow — odbojnikow. W tym celu nalezy

wzigt pod uwage nastepujace kwestie:

« najkorzystniejsze jest stosowanie wewnetrznych buforow instalowanych w
listwie dolnej pancerza,

= w przypadku stosowania buforéw zewnetrznych instalowanych w listwie dolnej
ich umiejscowienie powinno by¢ po stronie ,prawej” pancerza. Umiejscowienie
punktu-otworu stuzgcego do przykrecenia powinno by¢ w odlegtosci nie wiek-
szej niz 100 mm od krawedzi pancerza.

2. PROGRAMOWANIE PILOTA MASTER

1. Wprowadz sitownik w TRYB PROGRAMOWANIA PILOTA MASTER
trzy sposoby:
a) Wcidnij na 5 sek. PRZYCISK PROGRAMOWANIA w sitowniku SENSO (rys. 2.1a).
lub b) 2-krotnie wytacz i wiacz zasilanidBownika SENSO (rys. 2.1b).

@
! 5 sek.

lubc) Zresetuj sitownik SENSO do ustawien fabrycznych.

rys.2.1a

2. \Wcidnij na 5 sek. przyciski STOP i GORA MASTER
na pilocie. Sitownik SENSO zarejestruje
pilot jako MASTER, wykona delikatny ruch
GORA/DO, zgasnie zielona dioda w przyci-
sku i przejdzie w TRYB PRACY.

WSKAZOWKA W celu przerwania procedury programowania i powrotu do TRYBU PRACY 2x

wcisnjj PRZYCISK PROGRAMOWANIA na sitowniku max co 1 sek.

UWAGA® PRZYWROCENIE USTAWIEN FABRYCZNYCH kasuje z pamieci sitownika SENSO

wszystkie zaprogramowane piloty oraz usuwa zapamietane potozenia kraricowe.

3. Sprawdz kierunek obrotu sitownika SENSO. Zmiana kierunku: wcisnij i przytrzy-
maj jednoczesnie na pilocie przyciski GORA i DOt (w pilocie HTC: GORA i SET).
Zmiany kierunku mozna dokonac tylko przed ustawieniem pozycji krancowych.

4. Sitownik SENSO pracuje w TRYBIE SERWISOWYM*, az do ustawienia pozycji
krancowych. Opuszczanie i podnoszenie rolety za pomoca przyciskow GORA/
DOt w pilocie.

*TRYB SERWISOWY - opuszczanie (podnoszenie) rolety odbywa sig tylko w czasie
weciscnigcia i przytrzymania klawisza DOt (GORA).



3. PROGRAMOWANIE KOLEJNEGO PILOTA (KANALU)

1. Wcisnijna 5 sek. przyciski STOP i GORA MASTER
na pilocie MASTER. Sitownik SENSO
wejdzie w TRYB PROGRAMOWANIA PILO-
TOW, wykona delikatny ruch GORA/DOE,
dioda w przycisku zaswieci sie na zielono.

2. \Wcisnij i przytrzymaj przyciski STOP
i GORA (okoto 5 sek.) na kolejnym pilocie/
kanale. Sitownik SENSO zarejestruje
kolejny pilot/kanat i wykona delikatny ruch
DO/GORA.

3. Dodanie kolejnego pilota/kanatu - powtorz pkt 2.

4. Powrot do TRYBU PRACY - wcisnij MASTER
na’5 sek. przyciski STOP | GORA na pilocie
MASTER, sitownik wykona ruch DOt/
GORA.

4, KRSOWANIE PILOTOW Z PAMIECI SILOWNIKA SENSO

1. Kasowanie pilota MASTER — dwa sposoby:
a) ponowne wykonanie PROGRAMOWANIE PILOTA MASTER - stary MASTER
zostanie zastgpiony nowym. Pozostate piloty zostang wykasowane,
b) wykonanie procedury: RESETOWANIE SOWNIKA SENSO - PRZYWROCENIE
USTAWIEN FABRYCZNYCH.

2. Kasowanie pozostatych pilotow (nie MASTER):
a) powtorzenie procedury programowania poszczegolnego pilota/kanatu
powoduje jego wykasowanie,
b) ponowne wykonanie PROGRAMOWANIE PILOTA MASTER - stary MASTER
zostanie zastapiony nowym - pozostate piloty zostang wykasowane,
) wykonanie procedury: RESETOWANIE SIEOWNIKA SENSO - PRZYWROCENIE
USTAWIEN FABRYCZNYCH.

5. USTAWIANIE POZYCJI KRARICOWYCH
WYBOR TRYBU USTAWIANIA POZYCJI KRANCOWYCH

WAZNE® Wybér trybu ustawiania pozyqji kraricowych determinuje sposéb pracy sitownika
SENSO: TRYB AUTOMATYCZIY - sitownik SENSO wykrywa przeszkody. (tryb ustawiony
fabrycznie). TRYB RECZNY - sitownik SENSO nie wykrywa sam przeszkod.

1. Ustaw pancerz w pozydji posredniej (w obszarze min. 20 cm od gornej i dolnej
krawedzi - rys. 5.1).

A >20em z10 sek.

rys.5.2a
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rys.5.1

2. Wejdz w tryb ustawiania krancowek — dwa sposoby:
a) sposcb 1 - weisnij na 10 sek. przycisk programowania w sitowniku SENSO.
Sitownik wykona sekwencje ruchow GORA/DOL i sprawdzi nominalng predkosc
obrotowa, Dioda w przycisku programowania zacznie migac na zielono.
Aktywny jest TRYB AUTOMATYCZNY (rys. 5.2a).
b) sposéb 2 - weiénij na 5 sek. przyciski STOP | GORA w pilocie MASTER. Sitownik
SENSO wejdzie w TRYB PROGRAMOWANIA PILOTOW, wykona ruch GORA/
DO, nastepnie wciénij na 10 sek. przyciski DO na pilocie MASTER. Sitownik wy-
kona sekwencje ruchow GORA/DO. i sprawdzi nomlnalnq predkos¢ obrotowa.
Dioda w przycisku programowania zacznie migac na zielono.
Aktywny jest TRYB AUTOMATYCZNY (rys. 5.2b).

rys.5.2b

3. W razie koniecznosci zmiany trybu na

TRYB RECZNY - wcidnij na 2 sek. przycisk

programowania w sitowniku SENSO. Dioda

zmieni kolor Swiecenia na czerwony - tryb =

zostat zmieniony. A ®k ?JL
sel

6. USTAWIANIE POZYC)I KRANCOWYCH - TRYB AUTOMATYCZNY

TRYB AUTOMATYCZNY

WAZNE® Zalecamy stosowanie odbojow w listwie dolnej pancerza. Ich brak moze
doprowadzic do weiggniecia catego pancerza do skrzynki rolety (np. zimg, gdy oblodzony
ppancerz powoduje zwiekszenie sie Srednicy nawoju).

1. Sprawdz czy dioda w przycisku programo-
wania miga w kolorze zielonym
(TRYB AUTOMATYCZNY) - jedli nie - ustaw
odpowiedni tryb.

2. Naprez pancerz rolety poprzez pociggniecie
listwy kofcowej w dot.

MASTER

rys.6.3

3. Wciénij na 5 sek. przycisk DOt na pilocie MASTER - roleta rozwinie sie i zatrzyma
w pozycji dolngj (rys. 6.3).
a) USTAWIANIE ZGRUBNE - korekta domkniecia/otwarcia pancerza - nacisnij
przyciski DOE/GORA na pilocie MASTER - sitownik SENSO pracuje impulsowo
(rys. 6.3a).
b) USTAWIANIE PRECYZYINE - doktadna regulacja pozycji krafcowych pancerza
- wcisnij jednokrotnie przycisk STOP na pilocie MASTER - sitownik SENSO bedzie
wykonywac mikro ruchy (rys. 6.3b).
UWAGA® Ponowne jednokrotne wcisniecie przycisku STOP w pilocie MASTER spowo-
duje powrét do USTAWIANIA ZGRUBNEGO.

rys.6.3b

4. Nacinij 2-krotnie - w odstepie max 1 sek. - przycisk STOP na pilocie MASTER
- sitownik SENSO zapamigta dolng pozycjg kraficowa i wykona delikatny ruch
DOL/GORA (rys. 6.4). .

5. Wcisnij na 5 sek. przycisk GORA na pilocie MASTER - roleta zacznie sie podnosic
(rys.6.5):

- Jezeli s3 zainstalowane odbojniki - sitownik SENSO zwinie pancerz az do
blokady odbojnikow w gornej pozycji. Nastepnie sitownik ,odprezy” pancerz
delikatnym ruchem w DOE.

- W przypadku braku odbojnikéw zatrzymaj pancerz przyciskiem STOP na pilocie
MASTER - przed osiggnieciem zadanej gornej pozycji krancowej.

W celu skorygowania gornego potozenia wykonaj USTAWIENIE ZGRUBNE lub
USTAWIENIE PRECYZYJNE.

MASTER | |

Zwijanie pancerza ?

az do zablokowania
odbojnikéw na krawedzi
w gornej pozycji.

rys.6.5

6. Naciénij 2-krotnie - w odstepie max 1 sek. - przycisk STOP na pilocie MASTER
- sitownik SENSO zapamigta grng pozycjg krancowg i wykona delikatny ruch
DOt/GORA. Zgasnie migajaca dioda, sitownik SENSO przejdzie w TRYB PRACY Z
DETEKCJA PRZESZKOD (rys. 6.6).
UWAGA™ \// szczegolnych przypadkach: duza wysokosc rolety przy rurze o matej Srednicy
nawojowej (fi40) lub zawyzona wielkosc skrzynki rolety w stosunku do wymiarow
ppancerza - moze wystgpic sytuacja, w ktorej roleta nie opusci sie do ustalonej dolnej
pozygi kraricowej, poniewaz sitownik SENSO zinterpretuje oparcie si rolety na podfozu
Jjako przeszkode (profile pozostajq niedomkniete). Nalezy wowczas recznie ustawic punkt;
od ktdrego wytqczy sie funkdja detekdji przeszkod. W tym celu nalezy (rys. 6.6u)
- Weisnij przycisk DOE na pilocie MASTER - roleta zacznie sie opuszczac. Nastepnie pancerz
oprze sie o podfoze, sifownik podniesie go o czeSc obrotu i ponowi probe jego opuszczenia.
Zatrzymaj rolete przyciskiem STOP w momencie, gdy pancerz dotknie podfoza.,
- Weisnijna 5 sek. przyciski STOP i GORA na pilocie MASTER - sitownik wejdzie w TRYB
PROGRAMOWANIA, wykona ruch DOE/GORA.
- weiénjjina 10 sek przycisk GORA na pilocie MASTER - sitownik zapisze punkt dezaktywa-
i funkgji detekgji przeszkod i wykona ruch DOE/GORA (rys. 6.6v).

ys.6.6

MASTER

K

rys.6.6u

7. USTAWIANIE POZYC)I KRANCOWYCH

OPCJA SAMOUCZENIA SIE (TYLKO Z ODBOJNIKAMI W LISTWIE DOLNE]).

Jesliw przeciggu 15 sek. od zatrzymania sie rolety w dolnej pozycji (patrz TRYB
AUTOMATYCZNY - pkt 3) nie wykonasz kolejnych czynnosci z punktow TRYB
AUTOMATYCZNY 3.3, 3.bii pkt 4, sitownik automatycznie zatwierdzi dolng pozycje
krancowa.

Nastepnie roleta zacznie sie podnosic do momentu napotkania oporu stawianego
przez odbojniki, sitownik SENSO wykona operacje ,odprezenia” pancerza, odczeka
15 sek. i zapamieta biezace potozenie jako gorng pozycje krancowa.

Na koniec sitownik SENSO przejdzie w TRYB PRACY Z DETEKCJA PRZESZKOD.

8. USTAWIANIE POZYCJI KRANCOWYCH - TRYB RECZNY
TRYB RECZNY.

1. Sprawdz czy dioda w przycisku programo-
wania miga w kolorze czerwonym (TRYB
RECZNY) - jesli nie - ustaw odpowiedni
tryb.

2. Naprez pancerz rolety poprzez pociggniecie
listwy koficowej w dét.

rys.8.3

w

. Widnij przycisk DOK na pilocie MASTER - roleta zacznie rozwijaé sie. Jezeli
roleta rozwinie sie do wymaganej dolnej pozycji kraficowej - pus¢ przycisk
DO - roleta zatrzyma sie. Mozesz skorygowat potozenia pancerza wykonujac
USTAWIENIE ZGRUBNE lub USTAWIENIE PRECYZYINE (rys. 8.3).

Nacisnij 2-krotnie - w odstepie max 1 sek. - przycisk STOP na pilocie MASTER
- sitownik SENSO zapamieta dolng pozycje krancowa i wykona delikatny ruch
DOL/GORA (rys. 8.4).

b

MASTER .
Ho

2x

rys.85 rys.8.7

4]

. Wisnij przycisk GORA na pilocie MASTER - roleta zacznie sie podnosic (r8.5).

6. Jezeli roleta zwinie sie do wymaganej gornej pozydji krafcowej - pusc przycisk
GORA - roleta zatrzyma sie. Mozesz skorygowac potozenia pancerza wykonujac
USTAWIENIE ZGRUBNE lub USTAWIENIE PRECYZYJNE.

7. Naciénij 2-krotnie - w odstepie max 1 sek. - przycisk STOP na pilocie MASTER
- sitownik SENSO zapamieta gorng pozycje kraficowa i wykona delikatny ruch
DO/GORA. zganie migajaca dioda, sitownik SENSO przejdzie w TRYB PRACY
BEZ DETEKCJI PRZESZKOD (rys. 8.7).

UWAGA® Wyjscie z TRYBU USTAWIENIA KRANICOWEK odbywa sie na trzy sposoby:

a) przeprowadzenie catej procedury ustawiania kraricowek - TRYB AUTOMATYCZNY/TRYB

RECZNY (obie kraricowki zatwierdzone),

b) zakonczenie opgji samouczenia (obie krancowki zatwierdzone),

¢/ dwukrotne wisniecie PRZYCISKU PROGRAMOWANIA - w odstepie max 1 sek. (nowe

pozyge kraricowe nie zostang zapamietane). )

Sitownik SENSO potwierdzi wyjscie z TRYBU USTAWIANIA POEOZEN KRANICOWYCH i po-

wrot do TRYBU PRACY delikatnym ruchem pancerza w DOt i w GORE - zgasnie migajgca

dioda w przycisku programowania.

9. FUNKCJA ROZPOZNAWANIA PRZESZKOD

WARIANT ,DOE” - uzytkownik weiska przycisk DOK - sitownik opuszcza pancerz.
Pancerz trafia na przeszkode. Sitownik SENSO zatrzymuje sie i cofa pancerz.
Nastepnie ponownie prébuje opuscic pancerz. Jesli w tym samym miejscu wykryje
przeszkode to wykona operacje czeSciowego podniesienia pancerza i zatrzyma sie.
WARIANT ,GORA” - uzytkownik weiska przycisk GORA - sitownik podnosi pancerz.
Pancerz trafia na przeszkode - zostaje zablokowany (np. poprzez przymarzniecie
listwy koncowej) - sitownik SENSO zatrzymuie sie, nastepnie nieznacznie opuszcza
pancerz - tak jak podczas czynnosci ,odprezania” przy AUTOMATYCZNYM USTA-
WIANIU GORNE) POZYCJl KRANCOWE).

10. USTAWIANIE KRANCOWEK PRZY POMOCY WYEACZNIKA

1. Podepnij wytacznik zgodnie ze schematem zasilania.

2. Sprawdz kierunek obrotu sitownika SENSO (UWAGA! wiasciwe podtaczenie:
przewdd fioletowy — GORA, przewdd pomarariczowy — DOL).

3. Jesli konieczna jest zmiana kierunku wykonaj:
a) 2-krotnie wytacz i wigcz zasilanie sitownika SENSO (rys. 10.3a) - sitownik
wykona krotkie ruchy GORA/DOL
b) Weinij i przytrzymaj klawisz GORA ( fioletowy przewdd ) - sitownik potwierdzi
zmiane kierunku obrotow krotkim ruchem gora/dot i zgasnie dioda w gtowece (rys.

rys.10.3b

rys.10.3a

4. Ustaw pancerz w pozydji posredniej (w obszarze min. 20 cm od gornej i dolnej
krawedzi - rys. 5.1).

5. 2-krotnie wytacz i wiacz zasilanie sitownika SENSO (rys. 10.5) - sitownik wykona
krétkie ruchy GORA/DO, a dioda zaswieci sig na zielono.

6. Wicisniji przytrzymaj przez okoto 5 sek. klawisz DO - sitownik wykona sekwen-
ge ruchéw DOE/GORA (rys. 10.6).
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7. Wcidnij i przytrzymaj klawisz DOt — po 5 sek. opuszczania sig rolety mozesz pu-
Scic klawisz — sitownik zatrzyma sie w okolicach dolnej krancéweki (po napotkaniu
podtoza/parapetu - rys. 10.7).

8. Ewentualne doregulowanie gornej kraficowki odbywa sig poprzez krotkie
weiskanie klawiszy GORA lub DO

9. Po 15 sek. bezczynnosci sitownik zatwierdzi biezaca pozycje jako krancowke
dolng i roleta zacznie sie podnosic:

a) jezeli s zainstalowane odbajniki - sitownik SENSO zwinie pancerz az do
blokady odbojnikow w gornej pozycji. Nastepnie sitownik ,odprezy” pancerz
delikatnym ruchem w DO;

b) W przypadku braku odbojnikéw zatrzymaj pancerz przed osiagnigciem zada-
nej gornej pozycji krancowe1 wiskajac krétko klawisz DOK (rys. 10. 9)

rys. 10.7

10. Ewentualne doregulowanie dolnej krancowki odbywa sig poprzez krGtkie
weiskanie klawiszy GORA lub DO

11. Po 15 sek. bezczynnosci sitownik ==
zatwierdzi biezaca pozycje jako ™
krancowke gorna i przejdzie do trybu
pracy (zgasnie dioda na gtowce

sitownika).
15 sek.

11. RESETOWANIE SILOWNIKA - USTAWIENIA FABRYCZNE

1. Wprowadz sitownik w TRYB PROGRAMOWANIA PILOTA MASTER
dwa sposoby:
a) Wcidnij na 5 sek. PRZYCISK PROGRAMOWANIA w sitowniku SENSO (rys. 11.1a).
lub b) 2-krotnie wytacz i wigcz zasilanie sitownika SENSO (rys. 11.1b ).

rys.11.1a
2. Nacisniji przytrzymaj okoto 5 sek.

PRZYCISK PROGRAMOWANIA

zainstalowany w korpusie sitownika

SENSO do momentu, kiedy sitownik

SENSO wykona dwie sekwencje

ruchow GORA/DOL. 5 sek.

Oznacza to, ze sitownik SENSO zresetowat sie do ustawien fabrycznych i jest w
gotowosci do programowania pilota MASTER - zielona dioda Swieci sig Swiattem
ciggtym.
UWAGA® PRZYWROCENIE USTAWIEN FABRYCZNYCH kasuje z pamieci sitownika SENSO
wszystkie zaprogramowane piloty oraz usuwa zapamietane potozenia krancowe.




