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Bedienungsanleitung von MOBILUS C-ZR
externem Empfanger

www.mobilus.pl




1. ALLGEMEINE INFORMATIONEN

N

MOBILUS C-ZRist ein ferngesteuertes Modul, das in MOBILUS COSMO / COSMO | 2WAY-System ar-
beitet und in eine Wandschalterdose anzubringen ist, oder wo immer es notwendig ist, um Rollliden
zu steuern. Es kann verwendet werden, um die Jalousien zu heben und zu senken, um den Winkel der
Lamellen einzustellen, per Funk mit Hilfe von speziellen COSMO / COSMO | 2WAY-Controllern, mit
der COSMO | GTW Anlaufstelle oder direkt vom, mit dem Modul, verbundenen Stecker.

2. WICHTIGE INFORMATIONEN

= Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor Gebrauch sorgfiltig durch.

= Achten Sie beim Auspacken darauf, dass beim Transport keine Beschddigungen aufgetreten
sind. Wenn jq, sollten Sie den Lieferanten unverziiglich informieren.

= Vor Gebrauch lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfdiltig durch.

= Das MOBILUS C-ZR Modul sollte mit 230 V/ ~, 50 Hz betrieben werden. Die Installation darf
nur von Personen mit elektrischer Qualifikation gemdR der beiliegenden Schaltpldne und
gemdl den geltenden Vorschriften durchgefiihrt werden.

= Das Gerdt muss so installiert werden, dass es fiir die Kindern nicht zugénglich sind.

= Das MOBILUS C-ZR Modul ist fiir alle COSMO / COSMO/ 2WAY Fernbedienungen konzipiert,
aber seine volle Funktionalitét wird von COSMO | HB, COSMO | HM, COSMO | HCT und
COSMO | GTW-Anlaufstelle bereitgestellt.

= Der Bereich der Funksteuerung ist durch die Bestimmungen fiir die maximale Leistung
der Fernbedienung und die Bedingungen fiir die Installation des Gerdtes begrenzt. Bei der
Gestaltung der Lage der Fernbedienung, beachten Sie die Reichweitebegrenzung bis zu
etwa 20m durch 2 Wdnde.

= Konformitdtserkldrung: Wir erkldren in alleiniger Verantwortung, dass der MOBILUS C-ZR-
Modul den folgenden europdischen Richtlinien entspricht:
1.2014/53 / EU-RED-Funkrichtlinie;
2.2014/30/ EU Elektromagnetische Vertrdglichkeitsrichtlinie.




3. PRODUKTBESCHREIBUNG

1. Antenne.
2. Beleuchtete PROGRAMMIERTASTE P.
Anschlussklemmen:
N - Neutralleiter;
omu:;: “C€x /o L - Phasenleiter;
NIN|L[L|t] 45152 4 - oben;

[eleiereee ¥ - unten;
S1 - Schalter auf;
S2 - Schalter ab;

4. TECHNISCHE DATEN

Versorgungsspannung: 230V ~ 50 Hz.

Radio-Protokoll: COSMO | 2WAY, COSMO.

Funkfrequenz: 868 MHz.

Funksignalleistung: bis zu 1 mW.

Betriebsbereich: bis zu 40 m im offenen Bereich, bis zu 20 m im Gebdude (je nach Bauart, Material
und Gerdteverteilung).

Einbauort - Dose = 50 mm.

Betriebstemperatur: 0 © C- 40 ° C

Abmessungen - 44 x 46 x 19 mm. ,




5. DIE EINGABE DES EMPFANGERS IN DEN PROGRAMMIERMODUS

Halten Sie die Programmiertaste am MOBILUS C-ZR-Empfinger gedriickt, bis der Antrieb eine
Sequenz von spiirbaren und akustischen Mikrobewegungen nach unten / oben ausiibt, und die
Eingabe in den PROGRAMMIERMODUS bestdtigt - Abb. 5. Zusdtzlich in diesem Modus blinkt jede
Sek. die Diode.

Abb.5 T

ACHTUNG! Wenn innerhalb von 20 Sekunden kein Programmiervorgang stattfindet, verldsst
der Funkempfénger automatisch das BETRIEBSSMODUS. Der angeschlossene Antrieb fiihrt
eine Sequenz von Mikrobewegungen nach unten / oben aus und die Diode hort auf zu blinken.

6. DIE LADUNG DES MASTERCODES IN DEN EMPFANGERSPEICHER

1. Geben Sie den MOBILUS C-ZR PROGRAMMIERMODUS ein.

2. Halten Sie die Tasten STOP und UNTEN gleichzeitig auf der Fernbedienung gedriickt - Abb. 6.

3. Die Ladung des MASTERS wird durch zwei kurze Pieptone des Moduls besttigt. Der
MASTER-Code wurde in den Speicher geladen und das Modul geht in den ARBEITSMODUS
(ber. Jetzt kdnnen Sie mit dem MASTER die Gerdte bedienen oder den PROGRAMMMODUS
aufrufen, um weitere Fernbedienungen zu laden.




FORTSETZUNG 6. DIE LADUNG DES MASTERCODES IN DEN EMPFANGERSPEICHER

Abb. 6
ACHTUNG! Im Falle einer Mehrkanal-Fernbedienung,
wihlen Sie nur einen Kanal, der MASTER wird,

HINWEIS Fiir die Bequemlichkeit der Programmierung wird
empfohlen, dass jedes COSMO C-ZR Modul eine eigene
MASTER-Fernbedienung hat (separater Kanal fiir Mehr-
kanal-Fernbedienungen), Vermeiden Sie Situationen, in
denen mehrere COSMO | C-ZR-Module eine gemeinsame
Fernbedienung (gemeinsamer Kanal) MASTER haben.
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*MASTER - Fernbedienung oder Kanal (im Falle einer Mehrkanal-Fernbedienung), der zuerst in den
Speicher des MOBILUS C-ZR-Moduls geladen wird, ermaglicht Ihnen, weitere Fernbedienung zu
programmieren.
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7. DIE PROGRAMMIERUNG DER ZWEITEN UND NACHSTEN FERNBEDIENUNG

1. Auf dem MASTER gleichzeitig Tasten STOP und UNTEN gedriickt halten, bis der Antrieb
eine Folge von sichtbaren und hérbaren Mikrobewegungen, nach oben / unten durchfiihrt.
Das Modul wird drei kurze Pieptdne ausgeben und die Eingabe in den Programmiermodus
bestdtigen - Abb. 7a. Zusdtzlich blinkt in diesem Modus jede Sekunde die Diode.

2. In der zweiten Fernbedienung (im Fall einer Mehrkanal-Fernbedienung, wahlen Sie den
Kanal, der zu programmieren ist) halten Sie gleichzeitig Tasten STOP/OBEN gedriickt,
bis der Antrieb eine Folge von sichtbaren und hérbaren kleinen Bewegungen nach oben
ausflhrt. Das Modul wird zwei Signalténe ausgeben. Der Pilot (Kanal) wurde in den
Speicher des Empfngers geladen - Abb. 7b.

) MASTER © PILOT2

Abb. 7

Wiederholen Sie Schritt 2, um die ndchste Fernbedienung zu laden. Wenn jedoch innerhalb
von 20 Sek.kein Programmiervorgang stattfindet, kehrt das Modul automatisch vom
BETRIEBSSMODUS zuriick - das Modul gibt einen langen Signalton aus. Die Riickkehr zum
Betriebsmodus kann auch manuell iiber MASTER erfolgen. In solcher Situation, halten Sie
gleichzeitig 5 Sekunden lang STOP und OBEN-Tasten gedriickt. In beiden Fdllen wird die
Riickkehr in den Betriebsmodus durch einen langen Signalton bestdtigt.




8. RICHTUNGSWECHSEL DES ANTRIEBS

1. Wenn Sie die OBEN-Taste auf der Fernbedienung driicken und der Panzer nach unten geht,
@dndern Sie die Drehrichtung des Antriebs. Dazu gleichzeitig :
a) auf der COSMO |HM, | HB- Fernbedienung -Tasten STOP und UNTEN gedriickt halten -
Abb. 8b;
b) auf der COSMO | HCT- Fernbedienung OBEN und F3 Tasten gedriickt halten - Abb. 8c;
bis der Antrieb eine Sequenz von UNTEN-OBEN-Mikrobewegungen ausfiihrt.

2. Uberpriifen Sie die UNTEN-OBEN- Tasten - Abb. 8d.

Abb.8
9. DIE RUCKSETZUNG DES C-ZR MODULS - WERKSEINSTELLUNGEN
WARNUNG WIEDERHERSTELLUNG DER WERKSEINSTELLUNGEN-Iéscht alle programmierten
Fernbedienungen vom MOBILUS C-ZR-MODUL .
1. Geben Sie den MOBILUS C-ZR PROGRAMMIERMODUS ein - Abb. 9a.
2. Halten Sieim PROGRAMMIERMODUS mehr als 5 Sekunden die Programmiertaste gedriickt - Abb
.9b. Alle zuvor ins Modul eingegebene Fernbedienungen wurden aus ihrem Speicher entfernt,
was durch eine Abfolge von splirbaren und hérbaren Mikrobewegungen des angeschlossenen
Antriebs nach unten / oben und drei lange Signaltone aus dem Modul bestditigt wird.




FORTSETZUNG 9. DIE RUCKSETZUNG DES C-ZR MODULS - WERKSEINSTELLUNGEN

s.
3 X BEEEP!

Abb.9
10. DAS LOSCHEN DER EINZELNEN FERNBEDIENUNGEN (KANALE)

Nur eine der programmierten Fernbedienungen (gilt nicht fiir den MASTER) kann man [6schen .
Um dies zu tun:
1. Driicken Sie auf dem MASTER gleichzeitig und halten Sie die Tasten STOP und UNTEN gedrtickt,
bis der Antrieb eine Sequenz von spiirbaren und hdrbaren Mikrobewegungen nach unten
/ oben ausflirt. Das Modul gibt zwei kurze Pieptone, die Eingabe des Empftingersin den
PROGRAMMIERMODUS bestétigen - Abb. 10a. Zustzlich in diesern Modus blinkt jede Sek. die Diode.
2. Auf der Fernbedienung (Kanal), die Sie Idschen méchten, halten Sie die Tasten STOP und
UNTEN gleichzeitig gedriickt, bis der Antrieb eine Sequenz von spiirbaren und horbaren
Mikrobewegungen nach unten / oben ausfiihrt. Der MOBILUS C-ZR gibt zwei lange
Pieptone aus, die das Loschen des Codes vom Antriebsspeicher bestdtigen - rys. 10b.

© MASTER © PiLOT2
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Abb.10




FORTSETZUNG 10. DAS LOSCHEN DER EINZELNEN FERNBEDIENUNGEN (KANALE)

ACHTUNG! Wiederholen Sie Schritt 2, um diie néichste Fernbedienung zu entfernen. Wenn jedoch
innerhalb von 20 Sek. kein Programmiervorgang erfolgt, kehrt der Empfénger automatisch in den
Betriebsmodus zurtick. Die Rickkehr zum Betriebsmodus kann auch manuell tiber den MASTER
erfolgen. In solch einer Situation gleichzeitig die STOP- und UNTEN auf den MASTER-Tasten
drticken und halten, bis der angeschlossene Antrieb eine Sequenz von spiirbaren und horbaren Mi-
krobewegungen nach unten ausfiihrt. In beiden Féillen erfolgt die Riickkehr in den Betriebsmodus
liber eine einzige Sequenz von Mikro-unten / oben-Bewegungen des angeschlossenen Antriebs.

11. DAS ANSCHLIESSEN DES ZUSATZLICHEN SCHALTERS (REGLERS)

Sie konnen einen externen Tastenschalter (ohne Raststellung) anschlieRen - Abb. 11.
Sie miissen nach dem beigefiigten Schema angeschlossen werden.

230V~ 50Hz
OMObIIUS | il
E-ZR‘ CEx

NINJL|L|t] 45152

1]

Abb. 11




12. LAGEREGELUNG DER ROLLLADEN, NEIGUNGSREGELUNG DER LAMELLENSTECKER

Steuerung der Auf / Ab-Verschlussposition. Durch kurzes Driicken der Taste, die der Richtung
entspricht, wird der Rolladen nach unten oder oben gehen bis zu den entsprechenden Endlagen.
Der Vorgang wird durch kurzes Driicken der entgegengesetzten Taste gestoppt.

Die Steuerung von Lammelenneigungswinkel. Nach langem Anhalten einer der Anschlussta-
sten beginnt sich die Lamelle langsam zu drehen. Wenn sich die Lamelle in der gew(inschten
Position befindet, lassen Sie den Schliissel los.

13. LAGEREGELUNG DER ROLLLADEN, NEIGUNGSREGELUNG DER LAMELLEN-
-DIE FERNBEDIENUNG

Der Benutzer kann die Position (oben / unten) der Jalousie mit allen Fernbedienungen

der COSMO | 2WAY -Serie steuern. Die volle Kontrolle, einschlieBlich der Maglichkeit,
Neigungswinkel der Lamellen einzustellen, bieten nur die folgenden Fernbedienungen: COSMO |
HM, COSMO | HB, COSMO | HCT.

Stellen Sie die entsprechende Betriebsart ein.

Fiir COSMO | HM, COSMO | HB - Fernbedienungen.

1. Driicken Sie [ / B um die Fernbedienung zu aktivieren.

2. Driicken Sie die P2-Funktionstaste auf der Riickseite des Reglers - Abb. 13.

3. Stellen Sie die Betriebsart Il ein - zwei blaue LEDs leuchten auf.

P1 P2

o Qp.-

Abb. 13
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FORTSETZUNG 13. LAGEREGELUNG DER ROLLLADEN, NEIGUNGSREGELUNG DER
LAMELLEN-DIE FERNBEDIENUNG

Fiir COSMO | HCT-Fernbedienungen (fiir Soft: ab N 2.4.0-4.0)

1. Geben Sie die Registerkarte EINSTELLUNGEN-> MANAGEMENT-> KANALE->
KANALKANAL -> MODUS ANDERN -> EMBEAL MODE.

2. Einstellungen speichern.

Die Kontrolle {iber die Jalousielage oben / unten. Durch kurzes Driicken der Taste, die der Rich-

tung B / & oben/unten entspricht, wird die Jalousie die entsprechenden Endlagen erreichen.

Der Betrieb wird nach kurzem Driicken der STOP-Taste gestoppt L=l

Lamellenneigungssteuerung. Durch langes Driicken der unten-oder oben-Tasten B / M einer

der Fernbedienungen, beginnt sich der Schieberegler der Lamelle langsam zu drehen. Wenn die

Lamelle in der gewiinschten Position ist, lassen Sie den Knopf los.

14. REPEATERFUNKTION

SIGNALREPEATER - Miit dieser Funktion kdnnen Sie die Funkreichweite erweitern. Das MOBILUS
(C-ZR-Modul mit der Repeater-Funktion aktiviert Signale von der Steuerung oder Antrieben und
leitet sie weiter. Damit konnen die meist entfernten Empftinger, nicht innerhalb des Kontrollbereichs,
Informationen tiber indirekt lokalisierte Module empfangen und tibertragen. So aktivieren Sie die
Repeater-Funktion:

1. Driicken Sie auf dem MASTER gleichzeitig die Tasten STOP und AUF, bis der Antrieb eine Sequenz von
sptirbaren und akustischen Mikrobewegungen nach unten / oben austibt. Das MOBILUS C-ZR-Modul
gibt drei kurze Piepttne aus, die Aufrufung des PROGRAMMIERMODUS bestdtigen. Zusiitzlich blinkt in
diesem Modus jede Sek. die Diode.

2. Driicken Sie auf der Fernbedienung die Tastenfolge: AUF, STOP, AB, AUF, STOP, AB. Die Aktivierung
der Repeater-Funktion bewirkt drei Sequenzen von AB-AUF Mikrobewegungen des Antriebs,
zusditzlich wird eine Sequenz der Audiosignale aus dem Modul aufgerufen: 3 kurz, 3 kurz, 1
lang - Abb. 14c.

11



FORTSETZUNG 14. REPEATERFUNKTION

3. Um die Repeater-Funktion zu deaktivieren, wiederholen Sie Schritt 1. Dann driicken Sie die
Tastenfolge: AUF, STOP, AB, AUF, STOP, AB, die Deaktivierung wird durch zwei Sequenzen von
AUF AB-Mikrobewegungen des angeschlossenen Antriebs und eine Sequenz der Signaltone des
Moduls bestdtigt: 3 kurz, 1lang - Abb.14d.

ACHTUNG! Schalten Sie die Repeater-Funktion nur in Gerdten ein, die sich im Signalbereich
befinden. Fiir die effiziente Arbeit empfehlen wir Ihnen, die Signalverstdrkerfunktion in maximal
drei Gerdten in der Anlage zu aktivieren. Die unbefugte Einbindung der Repeater-Funktion auf
mehrere Gerdte kann zu Stérungen in allen Funkgerdten fiihren.

€ MASTER

Abb. 14

° e
cosstn

N
3x BEP, 3x BEP, 3x BEP, 1x BEEEEP
1x BEEEEP
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15. BIDIREKTIONALE ARBEIT

Dank der bidirektionalen Kommunikation des COSMO C-ZR-Moduls mit den Fernbedienungen
konnen Sie den Status von Rollldden (zB offen, geschlossen, Zwischenposition- und Uberlast)
kontrollieren. Der ordnungsgemdRe Betrieb der bidirektionalen Kommunikation erfordert: - den
Einsatz von Fernbedienungen mit bidirektionaler Kommunikation. Zu den Fernbediengungen, die

bidirektionale Kommunikation unterstiitzen, gehdren: MOBILUS COSMO | HCT, COSMO | G3+,
COSMO | HM, COSMO | HB, COSMO | WT9, COSMO | WT.

16. BIDIREKTIONALITAT-INFORMATIONEN UBER DIE ROLLADENLAGE

Das COSMO C-ZR-Modul sendet Informationen an die Fernbedienungen tber die
Verschlussposition und die Zwischenposition, sowie tiber den Winkel der Lamelleneinstellung
(fur COSMO | GTW-Anlaufstelle).Der Modus wird automatisch eingeschaltet - es gibt keine
Maglichkeit der Deaktivierung.

17. BIDIREKTIONALITAT - INFORMATIONEN UBER UBERLASTUNG

Der COSMO C- ZR ibertréigt Informationen an Piloten iiber Uberlastung - zum Beispiel es kann
sich um eine Panzerblokade handeln, die zum Zeitpunkt des Anhebens oder Absenkens auftritt.
Der Modus ist fabrikmdssig eingestellt - es ist méglich, ihn auszuschalten.

Ein / Ausschalten der Uberlasterkennung:

1. Am MASTER gleichzeitig die STOP und AUF-Tasten driicken und halten, bis der Antrieb eine
Sequenz von spiirbaren und akustischen Mikrobewegungen nach unten / oben macht und
den Eingang in den Programmiermodus bestdtigt - Abb. 17a. ZusGtzlich blinkt in diesem
Modus jede Sek. die Diode.

2. Driicken Sie auf dem MASTER die STOP-Taste und halten Sie die gedrlickt, bis der, an das
COSMO C-ZR-Modul, angeschlosse Antrieb zwei Sequenzen von spiirbaren und hdrbaren
Mikrobewegungen nach unten und oben ausiibt. Die Uberlasterkennung ist aktiv - Abb. 17b.




17. BIDIREKTIONALITAT - INFORMATIONEN UBER UBERLASTUNG

3. Umdie Uberlusterkennungsfunktion auszuschalten , wiederholen Sie Schritt 1. Dann halten
Sie gleichzeitig die STOP-Taste am MASTER gedrlickt, bis der, an das COSMO C-ZR-Modul ,
angeschlossene Antrieb eine Sequenz von spiirbaren und hérbaren Mikrobewegungen nach
unten / oben macht - Abb. 17c.

€ MASTER

Abb.17
18. EINSTELLUNG DER RELAISZEIT

Mit dem COSMO C-ZR-Modul kdnnen Sie die Schaltzeit des Relais dnder. Solcher Vorgang ist zum
Beispiel fiir sehr hohe Rollldden erforderlich. StandardmaRig betrdigt diese Zeit 120 Sekunden.

1. Halten Sie auf dem MASTER gleichzeitig die STOP und AUF-Tasten gedriickt, bis der Antrieb
eine Sequenz von splirbaren und hérbaren Mikrobewegungen nach unten / oben macht
und den Eingang des Empftngers in den Programmiermodus bestdtigt - Abb. 18a. Zus(tzlich
blinkt in diesem Modus jede Sek. die Diode.

2. Drlicken Sie auf dem MASTER die AUF-Taste - Abb. 18b. Der Rollladen beginnt
aufzuheben.

3. Wenn der Benutzer die STOP-Taste driickt, wird die neue Relais-Betriebszeit - Abb. 18c,
gespeichert.




FORTSETZUNG 18. EINSTELLUNG DER RELAISZEIT
©) MASTER

Abb.18
19. ANDERUNG DES BETRIEBSMODUS DES MODULS

Mit dem COSMO C-ZR-Modul kénnen Sie in 3 Modi arbeiten. Stellen Sie den entsprechenden
Betriebsmodus ein, je nachdem, mit welchem Aktuator das Modul verbunden ist.
StandardmdRig funktioniert das Modul im I-Modus. Um den Betriebsmodus zu dndern,
miissen Sie:

1. Geben Sie den PROGRAMMIERMODUS des COSMO C-ZR-Moduls ein.

2. Driicken Sie im PROGRAMMIERMODUS dreimal die Programmiertaste.

3. Das Modul gibt ein akustisches Signal aus, und der angeschlossene Aktuator fihrt eine
Abfolge von Auf- / Abwdrtsbewegungen aus. Wenn Sie den obigen Vorgang wiederholen,
wird der Betriebsmodus des Moduls gedndert.

| Betriebsmodus (1x Piepton - 1x Bewegungsfolge) - fiir Aktoren mit mechanischen Limitern
Il Betriebsmodus (2x Pieptone - 2x Bewegungsabldufe) - fiir Aktoren mit elektronischen
Limitern - 90 Grad

Il Betriebsmodus (3x Pieptone - 3x Bewegungssequenzen) - fiir Aktoren mit elektronischen
Limitern - 180 Grad




20. UMWELTSCHUTZ

Dieses Gerdt wurde gemdf3 der WEEE-Richtlinie (2002/96 / EG) fiir Elektro- und Elektronik-Al-
H tgerdte gekennzeichnet. Indem Sie die richtige Verschrottung sichern, helfen Sie das Risiko von
mmm nerwiinschten Umwelt- und menschlichen Auswirkungen zu verringem, die auftreten konnen,

wenn das Gerdt nicht ordnungsgemdf entsorgt wird. Das Symbol auf dem Produkt oder den

beigefiigten Dokumenten zeigt an, dass dieses Produkt nicht als Hausmiill eingestuft wird.

Das Gerdt muss zum Recycling zur entsprechenden Recyclingstelle zurlickgefiihrt werden. Fiir

weitere Informationen iiber das Recycling dieses Produkts wenden Sie sich bitte an lhre értiiche

Behdrde, den Entsorgungsdienstleister oder den Laden, in dem Sie das Produkt erworben haben.

MOBILUS MOTOR Spétka z o.0. Wersja 1.1DE, 170714
ul. Mietowa 37, 61-680 Poznan, PL

tel. +48 6182581 11, fax +48 61 825 80 52

VAT NO. PL9721078008 www.mobilus.pl



