Instrukcja obstugi zewnetrznego modutu
MOBILUS C-ZR BT IP44 H
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1. INFORMACJE OGOLNE

Modut MOBILUS C-ZR BT IP44 H jest zdalnie sterowanym modutem firmy MOBILUS pracujgcym
w systemie COSMO | 2WAY do uzycia w dowolnym miejscu, gdzie istnieje potrzeba sterowania za-
luzjami z napedem ze ztgczami Hirschmann . Za jego pomocg mozna podnosic i opuszczac zaluzje,
ustawiac kgt potozenia lameli, zdalnie, drogg radiowgq przy pomocy dedykowanych kontrolerdw z
serii COSMO | 2WAY, COSMO | 2WAY Ready, za pomocq centralki domu inteligentnego COSMO |
GTW. Modut wspdtpracuje z aplikacjq MOBILUS INSTALATOR, umozliwiajgcq tatwg konfiguracje
wszystkich parametréw pracy.

1. WAZNE INFORMACJE

N

= Przed uzyciem nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukgjg.

= Po rozpakowaniu urzqdzenia nalezy sprawdzic czy w transporcie nie wystgpity na nim
zadne uszkodzenia. Jesli tak, nalezy niezwtocznie poinformowac o tym dostawce.

= Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczytaé instrukcje obstugi.

= Modut MOBILUS C-ZR BT IP44 H nalezy zasilaé napieciem 230 V~, 50 Hz. Jego instalacja
powinna byé dokonywana wytgcznie przez osoby z uprawnieniami elektrycznymi wg
zatqczonego schematu elektrycznego zgodnie ze wszelkimi obowigzujgcymi przepisami.

= Urzqdzenie nalezy zamontowac tak, aby nie miaty do niego dostepu dzieci.

»  Modut MOBILUS C-ZR BT IP44 H przeznaczony jest do wsptpracy ze wszystkimi pilotami serii
COSMO | 2WAY, jednak jego petng funkcjonalnoé¢ zapewniajq piloty COSMO | HB, COSMO | HM,
COSMO | HCT oraz centralka domu inteligentnego COSMO | GTW.

= Zasieg sterowania radiowego ograniczony jest przez przepisy dotyczqce maksymalnej
mocy pilotow oraz warunki zabudowy urzqdzen. Projektujqc rozmieszczenie pilotow nalezy
uwzglednic ograniczenie zasiegu do okoto 20m przez 2 Sciany.

» Deklaracja zgodnosci:

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscig, ze modut MOBILUS C-ZR IP44 H spetnia
nastepujqce Dyrektywy Europejskie:

1.2014/53/UE Dyrektywa radiowa RED;

2.2014/30/UE Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej.
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1. Zapinka ztqcza.

2. Gniazdo przytqczeniowe:
4 - kierunek 1;
4 - kierunek 2;
N - neutralne.
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3. Wtyk przytqczeniowy:
N - neutralne;
L - faza / zasilanie.



NAPIECIE ZASILANIA: 230 V~; 50 Hz.

PROTOKOE RADIOWY: COSMO | 2WAY, COSMO |
2WAY Ready, BT

CZESTOTLIWOSC RADIOWA: 868 MHz, 2,4GHz.
MOC SYGNALU RADIOWEGO: do 1 mW.

ZASIEG DZIALANIA: do 40 m w terenie otwartym,
do 20 m w budynku (w zaleznosci od typu bu-
downictwa, zastosowanych materiatow i roz-
mieszczenia jednostek).

TEMPERATURA PRACY: -30 °Cdo 70 °C.

STOPIEN OCHRONY: (P44

WYMIARY — 135 x 32 x 30(h) mm.



5. MONTAZ URZADZENIA
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Upewnij sie, ze napiecie sieciowe jest odtqczone.

Roziqcz ztqcze pomiedzy napedem a przewodem sterujgcym rys. 5a.

Podtqcz modut MOBILUS C-ZR BT IP44 H do odpowiednich ztqcz przewodu sterujgcego i
przewodu do napedu.

Upewnij sie, ze ztqcza sq prawidtowo zapiete (zapewnia szczelnoS¢ potqezenia) rys. 5b.
UmieS¢ modut MOBILUS C-ZR BT IP44 H w odpowiednim miejscu, w skrzynce.

Wiqcz napiecie sieciowe.




6. WEJSCIE W TRYB PROGRAMOWANIA

2-krotnie wytqcz i wiqcz zasilanie modutu MOBILUS C-ZR BT
1P44 H do momentu, az podtgczony sitownik wykona jedng
sekwenge zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw dot/géra
potwierdzajgc wejScie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA.
UWAGA! Jezeli w ciggu 20 sek. nie zostanie wykonana zadna

operagia modut MOBILUS C-ZR BT IP44 H wyjdzie automa-
¢% ;E
2x

tycznie z TRYBU PROGRAMOWANIA. Podtgczony sitownik
wykona jedng sekwencje mikro ruchéw dot/gora.

7. WCZYTYWANIE KODU MASTER-A* DO PAMIECI MODUtU
1. Wejdz w TRYB PROGRAMOWANIA modutu MOBILUS C-ZR

BTIP44 H.

2. Na pilocie weisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski
STOP i GORA do momentu, az podtqczony do modutu < -
sitownik wykona jedng sekwencje mikro ruchow dét/

gora. Kod MASTER-a zostat wezytany do pamieci, a modut
przechodzi do TRYBU PRACY. Teraz przy pomocy pilota
MASTER mozna obstugiwac sitownik lub wejs¢ w TRYB
PROGRAMOWANIA w celu wezytania kolejnych pilotow.
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UWAGA! W przypadku pilota wielokanatowego wybrac tylko
Jjeden kanat, ktory ma byc MASTER-em.
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7. WCZYTYWANIE KODU MASTER-A* DO PAMIECI MODUtU C.D.

WSKAZOWKA Ze wzgledu na wygode programowania zaleca si, aby kazdy modut MOBILUS
C-ZR BT IP44 H miat wiasnego, oddzielnego pilota MASTER ( odd_zielny kanat w przypadku pilotow
wielokanatowych ) Nalezy unikac sytuacji, w ktorej kilka modutow MOBILUS ZR BT IP44 H bedzie

miato wspdinego pilota (wspdlny kanat) MASTER.
@ O
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*MASTER - pilot lub kanat (w przypadku pilota wielokanatowego) wezytany jako pierwszy do
ppamieci modutu MOBILUS C-ZR BT IP44 H. UmoZliwia programowanie kolejnych pilotow.
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8. PROGRAMOWANIE DRUGIEGO | KAZDEGO KOLEJNEGO PILOTA

1. Na pilocie MASTER wciénij jednoczeénie i przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu,
az podtgczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruch6w dét/gora, potwierdzajgc wejscie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 8a.

2. Nadrugim pilocie (w przypadku pilota wielokanatowego wybierz kanat, ktdry chcesz
zaprogramowac), wcidnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu, az
podtgczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow
dét/gora. Pilot ( kanat ) zostat wezytany do pamieci modutu - rys. 8b.

© MASTER © PuOT2
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Powtarzajqc krok 2 mozna przystqpic do wezytania nastepnego pilota. Jezeli jednak w ciggu
20 sek. zadna czynnoS¢. programowania nie zostanie rozpoczeta modut wraca automatycznie
do TRYBU PRACY. Powrdt do TRYBU PRACY moze by¢ rowniez przeprowadzony recznie przy
uzyciu MASTER-a. W takiej sytuacji wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj powyzej 5 sek. przyciski
STOP | GORA MASTER-a. W obu przypadkach powrdt do TRYBU PRACY zostanie potwierdzony
przez jedng sekwencje mikro ruchéw dét/gora podtqczonego sitownika.



9. ZMIANA KIERUNKU PRACY SItOWNIKA

1. Jezeli naciskamy na pilocie przycisk kierunku GORA, a pancerz jedzie w DO nalezy zmienic
kierunek obrotu napedu. W tym celu rownoczeSnie wcisnij i przytrzymaj:
a) na pilocie COSMO | HM, | HB, | G3+, | WT9, | WT przyciski STOP i DO - rys. 9b;
b)na pilocie COSMO | L1, | L5, przyciski DOt i GORA - rys. S¢;
¢) na pilocie COSMO | HCT przyciski GORA i F3 - rys. 9d;
do momentu, az naped wykona jedng sekwencjg mikro ruchdw dét/géra.
2. Sprawdz poprawnos¢ dziatania przyciskow GORA /DOK - rys. 9e.




WANIE POSZCZEGOLNYCH PILOTOW (KANALOW)

Istnieje mozliwoS¢ wykasowania tylko jednego z zaprogramowanych pilotow ( nie dotyczy
plloto MASTER ). W tym celu nalezy:

. Na pilocie MASTER wciénij jednoczeénie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu
gdy podtgczony sitownik wykona jedng sekwendje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchow dét/gora, potwierdzajgc wejscie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 10a.

2. Na pilocie ( kanale ), ktry chcemy wykasowa€ weisnij jednoczesnie i przytrzymaj
przyciski STOP i GORA do momentu, az podiqczony sitownik wykona jedng sekwencje
zauwazalnych i styszalnych mikro ruchdw dét/gora, potwierdzajqc usuniecie kodu pilota z
pamieci sitownika - rys. 10b.
© MASTER

© PiOT2

rys. 10

UWAGA! Powtarzajgc krok 2 mozna przystqpic do usuwania nastepnego pilota. Jezeli jednak

w ciggu 20 sek. zadna czynnosc programowania nie zostanie rozpoczeta modut wraca
automatycznie do TRYBU PRACY. Powrot do TRYBU PRACY moze byc rowniez przeprowadzony
recznie przy uzyciu pilota MASTER. W takiej sytuacji wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski
STOP | GORA MASTER-a do moment, az podiqczony sitownik wykona jednq sekwencje
zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow dét/géra. W obu przypadkach powrét do TRYBU
PRACY zostanie przez jednq sekwencje mikro ruchow dét/gora podtqczonego sitownika.
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11. FUNKCJA REPEATERA

REPEATER SYGNAtU - funkja ta umoZliwia rozszerzenie pola zasiegu kontroli radiowej. Modut
MOBILUS C-ZR BT IP44 H z wigczong funkcjq repeatera odbiera sygnaty z kontrolera lub sitownikow i
przekazuje je dalej. Dzieki temu najdalej zlokalizowane odbiomniki, nie bedgce w zasiegu kontrolera,
mogq odbierac i nadawac informage poprzez moduty zlokalizowane posrednio. Wigczenie funkji
repeatera:

1. Na pilocie MASTER wiiénij jednoczeénie przyciski STOP | GORA do momentu, az podtqczony sitownik
wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw dét/gdra, potwierdzajge
wejscie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA.

2. Na pilocie naciénij sekwencje przyciskow: GORA, STOP, DO, GORA, STOP, [JfH:. Aktywacja
funkgji repeatera spowoduje wykonanie trzech sekwencji mikro ruchdw DOt-GORA przez
sitownik.

3. W celu dezaktywaji funkdji repeatera powtérz punkt 1. Nastepnie na pilocie nacisnij sekwendje
przyciskdw: GORA, STOP, DOk, GORA, STOP, DO - potwierdzeniem dezaktywadijest wykonanie
dwéch sekwencji mikro ruchéw DOE-GORA przez podiqczony sitownik.

UWAGA! Funkje repeatera sygnatu nalezy wigczac tylko w urzqdzeniach znajdujgcych sie na
granicy zasiegu sygnatu. Ze wzgledu na efektywngq prace zalecamy wigczenie funkgi repeatera
sygnatu w maksymalnie trzech urzqdzeniach w obiekcie. Nieuzasadnione wtgczenie funkgji
repeatera sygnatu w wielu urzqdzeniach powodowac moze zaktocenia w pracy wszystkich
urzqdzen radiowych.



12. DWUKIERUNKOWOSE

Modut COSMO C-ZR BT IP44 H dzieki dwukierunkowej komunikagji z pilotami umozliwia
kontrole stanu Zaluzji ( np. otwarte, zamkniety, poziom posredni, wystgpienie przecigzenia ).

Poprawne dziatanie komunikacji dwukierunkowej wymaga:
- stosowania pilotdw z komunikacjq dwukierunkowq.
Piloty wspierajqce komunikacje dwukierunkowg: MOBILUS COSMO | HCT, COSMO | G3+,

COSMO | HM, COSMO | HB, COSMO | WTS, COSMO | WT.

13. DWUKIERUNKOWOSC - INFORMACJE O POLOZENIU ZALUZJI/ROLETY

Modut COSMO C-ZR BT IP44 H przekazuje informacje do pilotéw o potozeniu krafcowym zaluzji
oraz potozeniu posrednim. Tryb jest wigczony automatycznie - nie ma mozliwosci dezaktywacji.

DETE! PRZECIAZENIA

Modut COSMO C-ZR BT IP44 H przekazuje informacje do pilotdw o wystgpieniu przecigzenia
- np. moze to byé zwigzane z wystgpieniem blokady pancerza w momencie podnoszenia lub
opuszczania. Tryb jest wigczony fabrycznie - istnieje mozliwos¢ wytgczenia.

Whqczenie / wytqczenie detekdji przecigzenia: B

1. Na pilocie MASTER wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu,
az podiqczony sitownika wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchéw dét/gora, potwierdzajgc wejScie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 14a.

2. Na pilocie MASTER wecisnij przycisk STOP i trzymaj do momentu, az podtgczony do modutu
COSMO C-ZR BT IP44 H sitownik wykona dwie sekwencje zauwazalnych i styszalnych
mikro ruchéw dét/gora. Detekcja przecigzenia aktywna - rys. 14b.

3. W celu wytqczenia detekcji przecigzenia powtorz punkt 1. Nastepnie na pilocie MASTER
wisnij przycisk STOP i trzymaj do momentu, az podtgczony do modutu COSMO C-ZR
BT IP44 H sitownik wykona 1 sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow dét/
g0ra - rys. 14c.
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C.D. 14. DETEKCJA PRZECIAZENIA

€) MASTER

rys. 14
15. ZMIANA TRYBU PRACY MODULU

Modut COSMO C-ZR BT IP44 H umozliwia prace w 6 predefiniowanych trybach. Nalezy ustawic

odpowiedni tryb pracy w zaleznoci od tego, do jakiego sitownika podtgczony jest modut.

Domyslnie modut pracuje w IIl trybie. W celu zmiany trybu pracy nalezy:

1. WejdZ w TRYB PROGRAMOWANIA modutu COSMO C-ZR BT IP44 H.

2. W TRYBIE PROGRAMOWANIA winij przycisk DOk na pilocie.

3. Podtqczony sitownik wykona sekwencje ruchow gora/dét. Powtérzenie powyzszej operacji
zmieni tryb pracy modutu

I tryb pracy (1x sekwengja ruchéw) Roleta.

Il tryb pracy (2x sekwencja ruchéw) Screen.

Il tryb pracy (3x sekwencja ruchdw) Zaluzja 90 stopni - tryb domysnie ustawiony.
IV tryb pracy (4x sekwencja ruchow) Zaluzja 180 stopni.

\/ tryb pracy (5x sekwengja ruchéw) Zaluzja 90 stopni - elektroniczne kraficowki.
VI tryb pracy (6x sekwendja ruchéw) Zaluzja 180 stopni - elektroniczne krafncowki.

Szczeg6towe ustawienia pracy modutu mozna wykonac w aplikacji MOBILUS INSTALATOR.



16. USTAWIANIE CZASU PRACY SILOWNIKA

W przypadku sterowania napedami z elektroniczng krafdcowkg wymagane moze by¢ ustawienie

czasu pracy zwijania zulu2J|

1. Na pilocie MASTER wciénij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu,
az podtqczony sitownika wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchw dét/gora, potwierdzajqc wejscie odbiornika w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 16a.

. Na pilocie MASTER wciénij przycisk GORA - rys. 16b. Zaluzja zacznie sig podnosic.

3. W momencie, kiedy uzytkownik nacisnie klawisz STOP zostanie zapamigtany nowy czas

dziatania przekaznika - rys. 16¢.

N
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rys. 16
17. RESETOWANIE MODULU C-ZR - USTAWIENIA FABRYCZNE (+)

UWAGA® PRZYWROCENIE USTAWIEN FABRYCZNYCH kasuje z pamieci modutu COSMO C-ZR BT

P44 H wiszystkie zaprogramowane piloty.

1. WejdZ w TRYB PROGRAMOWANIA modutu.

2. W TRYBIE PROGRAMOWANIA widnij i przytrzymaj przyciski STOP i DO do momentu,
az podiqczony sitownika wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruch6w. Wszystkie wezytane wezesniej do modutu piloty zostaty usuniete z jego pamieci,
co potwierdza jedna sekwencja zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw dét/gora
podtqczonego sitownika.
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18. STEROWANIE PO£OZENIEM ZALUZ)I | POCHYLENIEM LAMELI - PILOT

Uzytkownik moze kontrolowa¢ potozenie (gora/dot) zaluzji za pomocq wszystkich pilotow
z serii COSMO | 2WAY. Petng kontrole, wraz z mozliwoscig ustawienia pochylenia lameli
zapewniajq tylko nastepujgce piloty: COSMO | HM, COSMO | HB, COSMO | HCT.

Nalezy w nich ustawic odpowiedni tryb pracy.

Dla pilotow COSMO | HM, COSMO | HB.

1. Przyciskami& / B aktywuj pilot.

2. Wiskaj przycisk funkeyjny P2 umieszczone w tyinej czesci kontrolera - rys. 18.

3. Ustaw Il tryb pracy - zaSwiecq sie dwie niebieskie diody.

rys. 18

Dla pilotdw COSMO | HCT (dla oprogramowania od nr 2.4.0-4.0)

1. Wejdz do zaktadki USTAWIENIA -> ZARZADZANIE -> KANALY -> WYBIERZ KANAt NA
KTORYM MA ZOSTAC ZMIENIONY TRYB -> ZMIEN TRYB -> TRYB ZALUZJOWY.

2. Zapisz ustawienia.

Sterowanie potozeniem zaluzji gora/dot. Krotkie nacisniecie przycisku odpowiadajgcego kie-

runkowi B / I GORA/DOE spowoduje opuszczanie lub podnoszenie zaluzii do odpowiednich

potozen kraficowych. Zatrzymanie operacji nastepuje po krtkim nacignieciu przycisku STOP =]

Sterowanie pochyleniem lameli. Dtugie przytrzymanie jednego z przyciskow pilota K& /

GORA/DOt spowoduje powolne obracanie sig lameli. Jezeli lamela jest w wymaganym

potozeniu nalezy puscic przycisk.
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