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1. UWAGI WSTEPNE

= Po rozpakowaniu urzqdzenia nalezy sprawdzic czy w transporcie nie wystgpity na nim
zadne uszkodzenia. Jesli tak, nalezy niezwtocznie poinformowac o tym dostawce.

= Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczyta¢ instrukcje obstugi.

= Modut MOBILUS C-MR IP44 nalezy zasila¢ napieciem 230 V~, 50 Hz. Jego instalacja powinna
by¢ dokonywana wytgcznie przez osoby z uprawnieniami elektrycznymi wg zatgczonego
schematu elektrycznego zgodnie ze wszelkimi obowigzujgcymi przepisami.

»  Moduti MOBILUS C-MR IP44 przeznaczone sq do wspdtpracy ze wszystkimi pilotami serii COSMO.

»  Zasieg sterowania radiowego ograniczony jest przez przepisy dotyczgce maksymalnej
mocy pilotow oraz warunki zabudowy urzqdzen. Projektujqc rozmieszczenie pilotow nalezy
uwzglednic ograniczenie zasiegu do okoto 25 m przez 2 ciany.

= Deklaracja zgodnosci:

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscig, ze moduty MOBILUS C-MR IP44 spetniajq
nastepujqce Dyrektywy Europejskie:

1.2014/53/UE Dyrektywa Radiowa RED.

2.2014/30/UE Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej.

3. 73/23/EWG Dyrektywa Niskonapieciowa.

2. WEJSCIE W TRYB PROGRAMOWANIA

2-krotnie wytqcz i wiqcz zasilanie modutu MOBILUS C-MR
1P44 do momentu, az podtgczony sitownik wykona jedng
sekwenge zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw dot/géra
potwierdzajgc wejScie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA.
UWAGA! Jezeli w ciggu 20 sek. nie zostanie wykonana zadna
operagia modut MOBILUS C-MR IP44 wyjdzie automatycznie
2z TRYBU PROGRAMOWANIA. Podtgczony sitownik wykona
Jedng sekwencje mikro ruchow dot/gora. 2x




3. WCZYTYWANIE KODU MASTER-A* DO PAMIECI MODUtU
1. Wejdz w TRYB PROGRAMOWANIA modutu MOBILUS C-MR

P44,
2. Na pilocie weisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski
STOP i GORA do momentu, az podtqczony do modutu
sitownik wykona jedng sekwencje mikro ruchow dét/
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gora. Kod MASTER-a zostat wezytany do pamieci, a modut
przechodzi do TRYBU PRACY. Teraz przy pomocy pilota
MASTER mozna obstugiwac sitownik lub wejs¢ w TRYB
PROGRAMOWANIA w celu wezytania kolejnych pilotow.
UWAGA! W przypadku pilota wielokanatowego wybrac tylko
Jeden kanat, ktory ma byc MASTER-em.
WSKAZOWKA Ze wzgledu na wygode programowania zaleca
sig, aby kazdy modut MOBILUS CM-R IP44 miat wiasnego,
oddzielnego pilota MASTER ( oddzielny kanat w przypadku
pilotow wielokanatowych ) Nalezy unikac sytuacji w ktorej
kilka modutow MOBILUS CIM-R IP44 bedzie miato wspalnego
pilota (wspélny kanat) MASTER.
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Q 1 2 3 4 5

*MASTER - pilot lub kanat (w przypadku pilota wielokanatowego) wezytany jako pierwszy do
ppamieci modutu MOBILUS C-MR IP44. Umozliwia programowanie kolejnych pilotow.




4, PROGRAMOWANIE DRUGIEGO | KAZDEGO KOLEJNEGO PILOTA

1. Na pilocie MASTER wciénij jednoczeénie i przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu,
az podtqczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruch6w dét/gora, potwierdzajgc wejscie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 4a.

2. Nadrugim pilocie (w przvpadku pilota wielokanatowego wybierz kanat, ktéry chcesz
zaprogramowac), wciénij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu, az
podtgczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw
dét/gora. Pilot ( kanat ) zostat wezytany do pamieci modutu - rys. 4b.
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Powtarzajqc krok 2 mozna przystqpic do wezytania nastepnego pilota. Jezeli jednak w ciggu
20 sek. zadna czynnoS¢. programowania nie zostanie rozpoczeta modut wraca automatycznie
do TRYBU PRACY. Powrét do TRYBU PRACY moze by¢ rwniez przeprowadzony recznie przy
uzyciu MASTER-a. W takiej sytuadji wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj powyzej 5 sek. przyciski
STOP | GORA MASTER-a. W obu przypadkach powrdt do TRYBU PRACY zostanie potwierdzony
przez jedng sekwencje mikro ruchéw dét/gora podtqczonego sitownika.




5. ZMIANA KIERUNKU PRACY SILOWNIKA

1. Jezeli naciskamy na pilocie przycisk kierunku GORA, a pancerz jedzie w DO nalezy zmienic
kierunek obrotu napedu. W tym celu rownoczeSnie wcisnij i przytrzymaj:
a) na pilocie COSMO | HM, | HB, | G3+, | WT9, | WT przyciski STOP i DO - rys. 5b;
b)na pilocie COSMO | L1, | L5, przyciski DOt i GORA - rys. 5¢;
¢) na pilocie COSMO | HCT przyciski GORA i F3 - rys. 5d;
do momentu, az naped wykona jedng sekwencjg mikro ruchdw dét/géra.
2. Sprawdz poprawnos¢ dziatania przyciskow GORA /DOK - rys. Se.
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6. USUWANIE POSZCZEGOLNYCH PILOTOW (KANALOW)

Istnieje mozliwoS¢ wykasowania tylko jednego z zaprogramowanych pilotow ( nie dotyczy
plloto MASTER ). W tym celu nalezy:

. Na pilocie MASTER wciénij jednoczeénie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu
gdy podtgczony sitownik wykona jedng sekwendje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchéw dét/gora, potwierdzajgc wejscie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 7a.

2. Na pilocie ( kanale ), ktry chcemy wykasowa€ weisnij jednoczesnie i przytrzymaj
przyciski STOP i GORA do momentu, az podtqczony sitownik wykona jedng sekwencje
zauwazalnych i styszalnych mikro ruchdw dét/gora, potwierdzajqc usuniecie kodu pilota z
pamieci sitownika - rys. 6b.
© MASTER
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UWAGA! Powtarzajgc krok 2 mozna przystqpic do usuwania nastepnego pilota. Jezeli jednak
w ciggu 20 sek. zadna czynnosc programowania nie zostanie rozpoczeta modut wraca
automatycznie do TRYBU PRACY. Powrét do TRYBU PRACY moze byc rowniez przeprowadzony
recznie przy uzyciu pilota MASTER. W takiej sytuacji wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski
STOP | GORA MASTER-a do moment, az podiqczony sitownik wykona jednq sekwencje
zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow dét/géra. W obu przypadkach powrét do TRYBU
PRACY zostanie przez jedng sekwencje mikro ruchow dot/gora podfqczonego sitownika.




7. MONTAZ URZADZENIA

1. Podtqcz modut MOBILUS C-MR P44 zgodnie ze schematem na - rys. 7.

2. Umies¢ modut MOBILUS C-MR IP44 w skrzynce rolety. Do montazu wykorzystaj dwa wysta-
jqce uchwyty z otworami.

3. Odpowiednio ut6z antene (w mozliwie jak najwiekszej odlegtosci od metalowych elementéw).

4. \Wiqez napiecie sieciowe.

230V~ 50Hz




10. FUNKCJA REPEATERA

REPEATER SYGNAtU - funkja ta umoZliwia rozszerzenie pola zasiegu kontroli radiowej. Modut
MOBILUS C-MR P44 z wigczong funkejq repeatera odbiera sygnaty z kontrolera lub sitownikéw i
przekazuje je dalej. Dzieki temu najdalej zlokalizowane odbiorniki, nie bedgce w zasiegu kontrolera,
mogq odbierac i nadawac informage poprzez moduty zlokalizowane posrednio. Wigczenie funkgji
repeatera:

1. Na pilocie MASTER wiiénij jednoczeénie przyciski STOP | GORA do momentu, az podtqczony sitownik
wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw dét/gdra, potwierdzajge
wejscie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA. Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.

2. Na pilocie nacisnij sekwencje przyciskow: GORA, STOP, DO, GORA, STOP, DOL. Aktywadja funkgji
repeatera spowoduje wykonanie trzech sekwendji mikro ruchdw DOE-GORA przez sitownik.

3. W celu dezaktywadji funkdji repeatera powt6rz punkt 1. Nastepnie na pilocie nacisnij sekwendje
przyciskow: GORA, STOP, DOk, GORA, STOP, DO - potwierdzeniem dezaktywadijest wykonanie
dwiich sekwencji mikro ruchéw DOE-GORA przez podiqczony sitownik.

UWAGA! Funkje repeatera sygnatu nalezy wiqczac tylko w urzqdzeniach znajdujgcych sie na
granicy zasiegu sygnatu. Ze wzgledu na efektywngq prace zalecamy wtgczenie funkdji repeatera
sygnatu w maksymalnie trzech urzqdzeniach w obiekcie. Nieuzasadnione wigczenie funkgji
repeatera sygnatu w wielu urzqdzeniach powodowac moze zaktocenia w pracy wszystkich
urzqdzen radiowych.

© MASTER

nys. 10




12. DWUKIERUNKOWO!

Modut COSMO C-MR dzieki dwukierunkowej komunikagji z pilotami umozliwia kontrole stanu
rolet ( np. otwarte, zamknigty, poziom posredni, wystgpienie przecigzenia ).

Poprawne dziatanie komunikacji dwukierunkowej wymaga:

- stosowania pilotéw z komunikacjq dwukierunkowgq.

Piloty wspierajqce komunikacje dwukierunkowg: MOBILUS COSMO | HCT, COSMO | G3+,
COSMO | HM, COSMO | HB, COSMO | WT9, COSMO | WT.

13. DWUKIERUNKOWOSE - INFORMACJE O PO£OZENIU ROLETY

Modut COSMO C-MR przekazuje informacje do pilotéw o potozeniu krafncowym rolety oraz
potozeniu posrednim. Tryb jest wigczony automatycznie - nie ma mozliwosci dezaktywacji.

14. DWUKIERUNKOWOSC - INFORMACJE O PRZECIAZENIU

Modut COSMO C-MR przekazuje informacje do pilotow o wystgpieniu przecigzenia - np. moze
to by¢ zwigzane z wystgpieniem blokady pancerza w momencie podnoszenia lub opuszczania.
Tryb jest wiqczony fabrycznie - istnieje mozliwoS¢ wytqezenia.

Whqczenie / wytqczenie detekdji przecigzenia: .

1. Na pilocie MASTER wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu,
az podiqczony sitownika wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchéw dét/gora, potwierdzajgc wejscie modutu w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 14a.
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.

2. Na pilocie MASTER wcisnij przycisk STOP i trzymaj do momentu, az podtgczony do modutu
COSMO C-MR sitownik wykona dwie sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw
dot/gora. Detekcja przecigzenia aktywna - rys. 14b.

3. W celu wytgczenia detekdji przecigzenia powtérz punkt 1. Nastepnie na pilocie MASTER
widnij przycisk STOP i trzymaj do momentu, az podtgczony do modutu COSMO C-MR
sitownik wykona 1 sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow dot/gora - rys. 14c.

[}



C.D. 14. DWUKIERUNKOWOSC - INFORMACJE O PRZECIAZENIU

©) MASTER
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16. OPIS URZADZENIA
Opis przewodo6w;

NIEBIESKI 1 - neutralne;

NIEBIESKI 2 - neutralne;

SZARY L- faza / zasilanie;

CZARNY L - faza - do napedu;
BRAZOWY L - faza - do napedu;
Naped podtqczamy pod jeden z
niebieskich (wspélny), czarny i brgzowy
przewéd.

Nie ma znaczenig, ktory niebieski
zasila, a ktory idzie do silnika — oba sq
potqczone wewngtrz.
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17. PILOTY

EGO STEROWANIA - SERIA ,COSMO”

: 39 ot
:
COSMO | HCT COSMO | HB COSMO | HM COSMO | G3+
CosMo | wTt CosMmo | WTs cosMo|u COSMO | Ls
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