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1. INFORMACJE OGOLNE

Pilot mob.ig [ RG3*] umozliwia zdalne sterowanie akcesoriami elektrycznymi kompatybilnymi
z systemem mob.iq ( Z-Wave ). Umozliwia on obstuge do 4 urzqdzen oddzielnie lub
maksymalnie 20 urzqdzen w 4 grupach. Pilot mob.iq [ RG3*] wyposazony jest w modut
dwukierunkowej komunikacji Z-Wave. Do komunikacji modut uzywa fal radiowych o
czestotliwosci 868,42 MHz.

W celu sterowania akcesoriami innych producentdw niz Mobilus Motor, wspétpracujgcych

ze standardem Z-Wave, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami dodawania/usuwania
urzqdzen opisanych w tym dokumencie. Dzieki uniwersalnosci protokotu Z-Wave, mozliwe jest
dodawanie urzqdzen innych producentéw, ktére w dalszym ciggu dziatac bedq jako repeater (
tylko, jezeli urzqdzenie nie jest zasilane bateryjnie ).

2. ZAWARTOSC OPAKOWANIA

W opakowaniu znajdujq sie nastepujqce elementy:
= pilot mob.iq [RG3*],

= 1 bateria CR2450 3 V w pilocie,

= instrukcja obstugi.

3. PARAMETRY TECHNICZNE

» technologia komunikacji: Z-Wave
= do 4 grup urzqdzen

do 5 urzqdzen w grupie
zasieg: do 50 m na zewngtrz / do 40 m w pomieszczeniach (zaleznie od zastosowa-
nych materiatow w budownictwie)

= 868,42 MHz

= 1xCR24503V

= wymiar: 75x 45 x 14 mm / waga: 30 g

Urzqdzenie jest zasilane jedng bateriq CR2450. W celu wymiany baterii nalezy otworzy¢

obudowe pilota.

1. Pomiedzy dolng a gorng czes¢ obudowy wsun ptaskie, sztywne narzedzie w miejscu
pokazanym na - rys. 4a.

2. Nastepnie powoli i stanowczo rozchyl dwie czesci obudowy - rys. 4b.

3. W dolnej czesci obudowy znajduje sie gniazdo baterii CR2450 3 V - rys. 4c.
Zuzytq baterie wymief na nowg, zwrd¢ uwage na biegunowos¢.

4. Zamknij obudowe pilota.
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rys. 4a

CR2450 3V

rys. 4c

INSTRUKCJA OBStUGI PILOTA
mob.iq [ RG3* ].

Wersja 1.1PL, 160921

5. OPIS ELEMENTOW PILOTA
Na rysunku zaprezentowano ogdlny wyglqd pilota mob.iq [ RG3*].

1. Zawieszka.

2. Diody sygnalizacji wybranego kanatu lub sygnalizacji opcji programowania (kolor
zielony).

. Diody sygnalizacji transmisji radiowej (zielone, czerwone).

. Przycisk sterowania GORA.

. Przycisk nawigacji po kanatach LEWY lub nawigacji po opcjach programistycznych.

. Przycisk sterowania STOP |ub potwierdzenia operacji.

. Przycisk nawigacji po kanatach PRAWY lub nawigacji po opcjach programistycznych .

. Przycisk sterowania DOt.

oONOU W

6. SLOWNIK POJEC

SUC - Static Update Controller

SIS - SUCID Server

CSC - Central Static Controller

NIF - Node Information Frame - informacja o wszystkich mozliwosciach urzqdzenia wysytajg-
cego, NIF jest niezbedne w celu dodawania/usuwania urzqdzenia do/z sieci

PRIMARY CONTROLLER - kontroler majgcy wszystkie mozliwosci do zarzqdzania siecig — do-
dawanie/usuwanie urzqdzen, wykonanie controller shift, wejscie w tryb nauki oraz sterowanie
urzqdzeniami

SECONDARY CONTROLLER - kontroler dodany do sieci, w ktrej PRIMARY CONTROLLER nie
jest SIS — ma mozliwos¢ sterowania urzqdzeniami oraz wejscia w tryb nauki

INCLUSION CONTROLLER - kontroler dodany do sieci, w ktérej PRIMARY CONTROLLER jest SIS
— ma te same mozliwosci co PRIMARY CONTROLLER za wyjgtkiem wykonania CONTROLLER
SHIFT

CONTROLLER SHIFT - mozliwos¢ PRIMARY CONTROLLER do zamiany rél z CSC — po wykona-
niu CONTROLLER SHIFT kontroler inicjujqcy operacje stanie sie INCLUSION CONTROLLER lub
SECONDARY CONTROLLER, natomiast CSC stanie sie PRIMARY CONTROLLER

CONTROLLER REPLICATION - mozliwosc dodania przez PRIMARY CONTROLLER i INCLUSION
CONTROLLER kolejnego kontrolera do sieci i wystania do niego wszystkich informacji na temat
dotqczonych urzqdzen i utworzonych grup

ASOCIACIE - asocjacje umozliwiajg bezposrednie wysytanie komend sterujgcych pomiedzy
urzqdzeniami pomijajgc gtowny kontroler

GRUPY ASOCJACYINE - grupy asocjacyjne powodujq, ze sterowanie urzqdzeniami jest mozliwe
~ po dodaniu urzqdzenia do sieci, nie jest mozliwe sterowanie nim, poniewaz kontroler "nie
wie" co uzytkownik ma na mysli weiskajgc przycisk GORA — kiedy zostaje utworzona asocjagja,
kontroler "wie', ze wcisniecie przycisku GORA oznacza “wyslij komende do przypisanego
urzqdzenia”
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7.SZYBKI START ( TYLKO PRIMARY / INCLUSION CONTROLLER)

W celu operowania akcesoriami elektrycznymi za pomocq kontrolera mob.iq [ RG3*],
nalezy przypisac do niego urzqdzenia pracujgce w systemie mob.iq (Z-Wave). Operacja
SZYBKISTART dodaje urzqdzenie do siecii przypisuje je do wszystkich grup asocjacji
zwigzanych z aktualnie wybranym kanatem. Postepuj jak ponizej:

1. Uzywajqc klawiszy nawigacyjnych wybierz kanat, do kt6rego zostanie dodane urzgdzenie
pracujgce w systemie mob.iq ( Z-Wave ).

® 00 000 00Ce 0o

|-e1 kanat 0-} 2 kanat G-} 3 kanat 0-} 4 kanat B
rys. 7.1

2. Wciéniji przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu, a2 zawiecq sie & zielone
diody - rys.7.2.

rys.7.2

3. Zielona dioda lewego kanatu zacznie migac ( miganie Srodkowej diody oznacza, ze
pilot pracuje jako SECONDARY CONTROLLER) - rys. 7.3a.

4. Potwierdz wybor przyciskiem STOP - rys. 7.3b.

5. Zielona dioda lewego kanatu zacznie Swiecic ciggle, 4 zielone diody sygnalizagji
transmisji zgasng - rys. 7.3c.

rys.7.3

6. Wcisnij klawisz programowania na urzqdzeniu dziatajgcym w systemie mob.iq ( Z-Wave ),
ktdre chcesz dodac ( np. kontroler rolet ) - urzqdzenie powinno wystac komende NIF - rys. 7.6.

rys.7.6

7. W przypadku udanej operacji pilot zasygnalizuje to pojedynczym mignieciem
zielonych diod sygnalizacji transmisji, natomiast w przypadku niepowodzenia kontroler
zasygnalizuje to potrojnym mignieciem czerwonych diod sygnalizacji transmisji - rys. 7.6.

Operacja SZYBKIEGO STARTU trwa 60 sekund. Jezeli kontroler nie otrzyma zadnej

komendy NIF, wyjdzie z tego trybu pracy.

8. DODAWANIE URZADZENIA DO SIECI Z-WAVE ( TYLKO PRIMARY/INCLUSION
CONTROLLER)

Roznica pomiedzy SZYBKIM STARTEM a TRYBEM DODAWANIA polega na tym, ze tryb
dodawania nie tworzy asocjacji pomiedzy urzqdzeniem a klawiszem sterujgcym pilota.
TRYB DODAWANIA DO SIECI jedynie dodaje urzqdzenie do sieci Z-Wave, ale nie pozwala
nim sterowac do czasu, gdy nie zostanie utworzona asocjacja. W celu dodania urzqdzenia
do sieci Z-Wave postepuj jak ponizej:
1. Wciéniji przytrzymaj przyciski STOP | GORA, az zaéwiecq sie 4 zielone diody (rys.7.2).
2. Zielona dioda 1 kanatu zacznie miga¢  miganie Srodkowej diody oznacza, ze pilot
pracuje jako SECONDARY CONTROLLER) (rys. 7.3a).

w

. Przyciskami nawigadji wybierz trzeci kanat - rys. 7.1c.

4. Potwierdz wybor przyciskiem STOP - rys. 7.3b.

5. Zielona dioda trzeciego kanatu zacznie Swiecic ciggle, 4 zielone diody sygnalizacji
transmisji zgasnaq.

6. Wcisnij klawisz programowania na urzqdzeniu dziatajgcym w systemie mob.iq ( Z-Wave ),
ktore chcesz dodac ( np. kontroler rolet ) - urzqdzenie powinno wystac komende NIF - rys. 7.6.

7. W przypadku udanej operacji pilot zasygnalizuje to pojedynczym mignieciem zielonych
diod sygnalizacji transmisji, natomiast w przypadku niepowodzenia kontroler zasygnali-
zuje to potréjnym mignieciem czerwonych diod sygnalizacji transmisji - rys. 7.6.

Operacja DODAWANIA DO SIECI trwa 60 sekund. Jezeli kontroler nie otrzyma zadnej

komendy NIF, wyjdzie z tego trybu pracy.

9. PRZYPISANIE URZADZENIA DO KLAWISZY STERUJACYCH

Jezeli urzqdzenie zostato dodane do sieci poprzez TRYB DODAWANIA opisany w punkcie 8 lub

kontroler jest w trybie SECONDARY CONTROLLER w sieci, ktora juz ma dodane urzqdzenia,

w celu sterowania urzqdzeniami, nalezy przypisac je do klawiszy sterujgcych. Postepuj jak

ponizej:

1. Przyciskami nawigadji wybierz kanat, do ktérego urzqdzenie pracujgce w systemie

mob.iq ( Z-Wave ) ma zostac przypisane - rys. 7.1.

ys.9.2
2. Winiji przytrzymaj przyciski STOP | GORA, a2 zaswiecq sie 4 zielone diody - rys. 9.2.
3. Zielona dioda 1 kanatu zacznie migac ( miganie Srodkowej diody oznacza, ze pilot
pracuje jako SECONDARY CONTROLLER) - rys.9.3a.
4. Przyciskami nawigadji wybierz drugi kanat - ys. 9.3c.
5. Potwierdz wybor przyciskiem STOP - rys. 9.3d.
6. Zielona dioda drugiego kanatu zacznie Swiecic ciggle, 4 zielone diody sygnalizagji
transmisji zgasng.

1ys.9.7

C.D. 9. PRZYPISANIE URZADZENIA DO KLAWISZY STERUJACYCH

7. Wisnij klawisz programowania na urzqdzeniu dziatajgcym w systemie mob.iq ( Z-Wave ),
ktdre cheesz dodac ( np. kontroler rolet ) - urzqdzenie powinno wystac komende NIF - rys.9.7.

8. W przypadku udanej operadji pilot zasygnalizuje to pojedynczym mignieciem zielonych
diod sygnalizacji transmisji, natomiast w przypadku niepowodzenia kontroler zasygnali-
2zuje to potréjnym mignieciem czerwonych diod sygnalizacji transmisji - rys. 9.7.

Operacja PRZYPISYWANIA URZADZENIA trwa 60 sekund. Jezeli kontroler nie otrzyma

zadnej komendy NIF, wyjdzie z tego trybu pracy.

10. WYMIANA DANYCH - LISTENING MODE

W sieci Z-Wave mozliwa jest wymiana danych pomiedzy urzqdzeniami. Aby tego dokonac,

nalezy uruchomic funkcje LISTENING MODE. Postepuj jak ponizej:

1. Wciéniji przytrzymaj przyciski STOP | GORA, a2 zaswiecq sie 4 Zielone diody - rys. 10.1.

2. Zielona dioda 1 kanatu zacznie migac ( miganie Srodkowej diody oznacza, ze pilot
pracuje jako SECONDARY CONTROLLER) - rys. 10.2a.

3. Przyciskami nawigadji (rys. 10.2b) wybierz czwarty kanat - rys. 10.2c.

4. Potwierdz wybdr przyciskiem STOP - rys. 10.2d.

1ys.10.1 1y5.10.2
5. Wszystkie diody zaczng Swiecic ciggle, a zielone diody sygnalizagji transmisji Swiecq naprze-
miennie zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara - rys. 106.
6. Kontroler jest w trybie WYMIANY DANYCH — tryb ten wiqczony jest przez 60 sekund, czas
trwania odnawia sie po kazdej wymianie danych, mozliwe jest reczne opuszczenie trybu
poprzez nacisniecie przycisku STOP. - rys. 10.6.

60 sec.

1ys.106

11. CONTROLLER SHIFT

Mozliwe jest wystanie wszystkich mozliwosci kontrolera do innego kontrolera (zazwyczaj CSC) bez
tracenia informadji o sieci. CONTROLLER SHIFT wysyta wszystkie dane z PRIMARY CONTROLLER
do innego kontrolera, a po wszystkim PRIMARY CONTROLLER staje sie SECONDARY CONTROLLER
lub INCLUSION CONTROLLER, natomiast dodany kontroler staje sig PRIMARY CONTROLLER. W
celu przeprowadzenia operadji controller shift nalezy wprowadzic dodawany kontroler w LEARN
MODE

(TRYB NAUKI), a na kontrolerze mob.iq [ RG3*] wywotac TRYB DODAWANIA ( punkt 8 ).

12. LEARN MODE ( TRYB NAUKI)

W jednej sieci Z-Wave moze znajdowac sie tylko jeden PRIMARY CONTROLLER. Jezeli klient chce

posiadat kolejny kontroler w tej samej sieci, to nalezy go dodac do sieci poprzez wywotanie

LEARN MODE. Po tej operagji kontroler stanie si SECONDARY lub INCLUSION CONTROLLER. W

celu wywotania LEARN MODE, postepuj jak ponizej:

1. Uruchom TRYB DODAWANIA w kontrolerze, do ktdrego pilot mob.iq [ RG3*] ma zostaé
przypisany.

rys. 12.2
. Weiéniji przytrzymaj przyciski STOP | DOE, a2 zadwiecq sie 4 czerwone diody - rys. 12.1.
. Zielona dioda 1 kanatu zacznie migac - rys. 12.2a.

. Potwierdz wybor przyciskiem STOP - rys. 12.2b.

. Zielona dioda pierwszego kanatu zacznie Swiecic ciggle, 4 czerwone diody sygnalizagji
transmisji zgasng - rys. 12.2c.

. W przypadku udanej operadji pilot za-
sygnalizuje to pojedynczym mignieciem
zielonych diod sygnalizacji transmisji,
natomiast w przypadku niepowodzenia
kontroler zasygnalizuje to potréjnym
mignieciem czerwonych diod sygnalizagji
transmisji - rys. 12.6.

Kontroler jest w trybie LEARN MODE — jezeli

w ciggu 5 sekund kontroler nie otrzyma zadnej

informadji, wyjdzie z tego trybu.

Jezeli kontroler, do ktorego pilot mob.iq [ RG3+] zostat dodany wspiera CONTROLLER REPLI-

CATION, to pilot mob.iq [ RG3*] przesle wszystkie informacje na temat dotqczonych urzqdzerii

utworzonych grup. W takim wypadku, przypisywanie urzqdzen do klawiszy sterujgcych nie bedzie

wymagane.

13. USUWANIE URZADZENIA POWIAZANEGO Z KLAWISZAMI STERUJACYMI

Jezeli chcesz, aby urzqdzenie dotqczone do sieci Z-Wave nie byto wiecej sterowane z danego
kanatu ( za pomocq klawiszy sterujgcych ) nalezy usunqc je spod danego klawisza. Postepuj jak
ponizej:

s wN

a

1ys.126

1. Postugujqc sie klawiszami nawigacji wybierz kanat, do ktdrego usuwane urzqdzenie jest
przypisane.
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C.D. 13. USUWANIE URZADZENIA POWIAZANEGO Z KLAWISZAMI STERUJACYMI

2. Wciéniji przytrzymaj przyciski STOP | DO, az za3wiecq sie 4 czerwone diody - rys. 13.1.

3. Zielonadioda 1 kanatu zacznie migac - rys. 13.2a.

4. Przyciskami nawigagji - rys. 13.2b, wybierz drugi kanat - rys. 13.2c.

5. Potwierdz wybor przyciskiem STOP - rys. 13.2d.

6. Zielona dioda drugiego kanatu zacznie Swiecic ciggle, 4 czerwone diody sygnalizacji
transmisji zgasnq - rys. 13.2c.

7. Weidnij klawisz programowania na urzqdzeniu dziatajgcym w systemie mob.iq ( Z-Wave ),
urzgdzenie powinno wystac komende NIF - rys. 9.7.

8. W przypadku udanej operagji pilot zasygnalizuje to pojedynczym mignieciem zielonych
diod sygnalizacji transmisji, natomiast w przypadku niepowodzenia kontroler zasygnali-
zuje to potréjnym mignieciem czerwonych diod sygnalizacji transmisji - rys. 9.7.

Operacja USUWANIE URZADZENIA SPOD KLAWISZY STERUJACYCH trwa 60 sekund.

Jezeli kontroler nie otrzyma zadnej komendy NIF, wyjdzie z tego trybu pracy.

14. USUWANIE URZADZENIA Z SIECI Z-WAVE

Jezeli cheesz usungé urzqdzenie z sieci Z-Wave ( moze to by¢ kazda sie¢ Z-Wave ), nalezy wywotac
funkcje usuwania urzqdzenia ( exclude ). Postepuj jak ponizej.

©
e

1ys. 142
1. Wciniji przytrzymaj przyciski STOP i DO, az zaswiecq sie 4 czerwone diody - rys. 14.1.
2. Zielona dioda 1 kanatu zacznie migac - rys. 14.2a.

3. Przyciskami nawigacii ( rvs. 14.2b ) wybierz trzeci kanat - rvs. 14.2c.

4. PotwierdZ wybor przyciskiem STOP - rys. 14.2d.

5. Zielona dioda trzeciego kanatu zacznie Swiecic ciggle, 4 czerwone diody sygnalizadji
transmisji zgasngq - rys. 14.2c.

6. Wisnij klawisz programowania na urzqdzeniu dziatajgcym w systemie mob.iq ( Z-Wave ),
urzqdzenie powinno wystac komende NIF - rys.9.7.

7. W przypadku udanej operacji pilot zasygnalizuje to pojedynczym mignieciem zielonych
diod sygnalizagji transmisji, natomiast w przypadku niepowodzenia kontroler zasygnali-
zuje to potrgjnym mignieciem czerwonych diod sygnalizacji transmisji - rys. 9.7.

Operacja USUWANIE URZADZENIA Z SIECI Z-WAVE trwa 60 sekund. Jezeli kontroler nie

otrzyma zadnej komendy NIF, wyjdzie z tego trybu pracy.

15. PRZYWRACANIE USTA! FABRYCZ

Przywrécenie kontrolera do ustawien fabrycznych usuwa z jego pamieci wszystkie dane o sieci
Z-Wave, co oznacza, ze kontroler zapomni wszystkie dodane urzqdzenia i powrdci do stanu
PRIMARY CONTROLLER. W celu przywrécenia ustawien fabrycznych postepuj jak ponizej:

1ys.15.2 g
1. Wciéniji przytrzymaj przyciski STOP i DO, az zaswiecq sie 4 czerwone diody - rys. 15.1.
2. Zielona dioda 1 kanatu zacznie migac - rys. 15.2a.
3. Przyciskami nawigacji - rys. 15.2b, wybierz czwarty kanat - rys. 15.2¢.
4. Potwierdz wvbér przyciskiem STOP - rvs. 15.2d.
5. Zielone diody czwartego kanatu zaczng Swiecic ciggle, 4 czerwone diody sygnalizacji
transmisji zgasnq - rys. 15.2c.
6. W przypadku udanej operacji pilot zasygnalizuje to pojedynczym mignieciem zielonych
diod sygnalizacji transmisji - rys. 9.7.

16. OBSLUGIWANE COMMAND CLASS
Kontroler mob.iq [ RG3*] wspiera nastepujgce Command Class:

COMMAND _CLASS_ZWAVEPLUS_INFO (version 2)
COMMAND_CLASS_BATTERY (version 1)
COMMAND_CLASS _ASSOCIATION (version 2)

COMMAND _CLASS _ASSOCIATION _GRP_INFO (version 2)
COMMAND _CLASS _VERSION (version 2)

COMMAND _CLASS_MANUFACTURER _SPECIFIC (version 2)
COMMAND _CLASS_DEVICE_RESET_LOCALLY (version 1)
COMMAND_CLASS_POWERLEVEL (version 1)
COMMAND_CLASS_CONTROLLER _REPLICATION (version 1)
COMMAND _CLASS _WAKE _UP (version 2)

17. OBStUGIWANE GRUPY ASOCJACYINE

» Grupa 1 - Lifeline — maks. 1 urzqdzenie, wspiera DEVICE_RESET_LOCALLY _NOTIFICATION
oraz BATTERY _REPORT

= Grupa 2 — Control 1B — maks. 5 urzqdzen, wspiera BASIC_SET na kanale 1

»  Grupa 3 — Control 1M — maks. 5 urzqdzen, wspiera SWITCH_MULTILEVEL _START _LE-
VEL_CHANGE na kanale 1

»  Grupa 4 — Control 1S — maks. 5 urzqdze, wspiera SWITCH_MULTILEVEL _STOP_LEVEL _
CHANGE na kanale 1

»  Grupa 5 — Control2B — maks. 5 urzqdzen, wspiera BASIC_SET na kanale 2

=« Grupa 6 — Control2M — maks. 5 urzqdzen, wspiera SWITCH_MULTILEVEL_START_LE-
VEL_CHANGE na kanale 2

= Grupa 7 - Control2S — maks. 5 urzqdzen, wspiera SWITCH_MULTILEVEL _STOP_LE-
VEL_CHANGE na kanale 2

»  Grupa 8 — Control3B — maks. 5 urzqdzen, wspiera BASIC_SET na kanale 3

»  Grupa 9 — Control3M — maks. 5 urzqdzen, wspiera SWITCH_MULTILEVEL_START_LE-
VEL_CHANGE na kanale 3

= Grupa 10 — Control3S — maks. 5 urzqdzef, wspiera SWITCH_MULTILEVEL _STOP_LE-
VEL_CHANGE na kanale 3

»  Grupa 11 — Control4B — maks. 5 urzqdzen, wspiera BASIC_SET na kanale 4

»  Grupa 12 — Control4M — maks. 5 urzqdzen, wspiera SWITCH_MULTILEVEL _START _LE-
VEL_CHANGE na kanale 4

= Grupa 13 — Control4S — maks. 5 urzqdzef, wspiera SWITCH_MULTILEVEL _STOP_LE-
VEL_CHANGE na kanale &4

W celu kontrolowania urzqdzenia z Command Class BASIC oraz SWITCH_MULTILEVEL, pilot
mob.iq [ RG3*] dodaje urzqdzenie do wszystkich grup asocjacyjnych powigzanych z danym
kanatem. Oznacza to, ze jezeli dodano urzqdzenie do kanatu pierwszego, to pilot tworzy
asocjacje pomiedzy urzqdzeniem a grupami 2, 3 oraz 4 .

18. INSTRUKCJA BASIC SET

W momencie, kiedy pilot mob.iq [ RG3*] odbierze instrukcje BASIC SET jest ona ignorowana.

GWARANCJA

Producent gwarantuje dziatanie urzqdzenia. Zobowigzuie sie tez do naprawy lub wymiany

urzqdzenia uszkodzonego jezeli uszkodzenie to wynika z wad materiatow i konstrukgji.

Gwarancja wazna jest 24 miesiqce od daty sprzedazy przy zachowaniu nastepujqcych

warunkow:

»  Instalagja zostata dokonana przez osobe uprawniong, zgodnie z zaleceniami producenta.

=« Nie naruszono plomb i nie wprowadzono samowolnych zmian konstrukcyjnych.

= Urzqgdzenie byto eksploatowane zgodnie z przeznaczeniem wg instrukcji obstugi.

= Uszkodzenie nie jest efektem niewtasciwie wykonanej instalacji elektrycznej czy tez
dziatania zjawisk atmosferycznych.

= Zauszkodzenia powstate w wyniku ztego uzytkowania i uszkodzenia mechaniczne
producent nie odpowiada.

» W przypadku awarii urzqdzenie nalezy dostarczy¢ do naprawy tqcznie z dowodem zakupu.

Wady ujawnione w okresie gwarancji bedg usuwane bezptatnie w czasie nie dtuzszym niz 14

dni roboczych od daty przyjecia urzgdzenia do naprawy. Naprawy gwarancyjne i

pogwarancyjne wykonuje producent MOBILUS MOTOR Sp. zo.0.



